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Brzdové zarizeni VersiBrake Safe LP 480-60 Plc 3.01 |

Vlastnosti:

Brzdové zafizeni v provedeni s ploSnymi spoji

Stejnosmérné brzdéni s pIné fizenym muistkovym obvodem az 60 A

Struktura bez mechanickych spinacich prvkl v napajecim obvodu

Integrovana detekce zastaveni

Monitorovani doby zastaveni

Vhodné pro vSechny asynchronni motory

Vhodné pro motory IE1, IE2 a IE3

Samooptimalizujici brzdéni

CANopen na palubé

Zasouvaci napajeci a Fidici svorky

Certifikace TUV Brzdové zafizeni

A spliiuje poZadavky obchodni asociace pro PL = ¢/ SIL1, VB S LP [60A]
prisl. podle EN ISO 13849-1:2016-06 / EN 61508-1:2011-02 - .
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Funkce:
Typické aplikace:

Parametrizace pres CAN-Bus

Bezpotencidlové Fidici vstupy a vystupy bezpe&nostni

Monitorovani teploty motoru (spina¢, PTC, KTY, PT100) dvere vibra¢ni

Funkce nouzového zastaveni tridiCe dfevoobrabéci stroje (frézky/hoblovky) brusky michacky
Ochrana zafizeni atd.

Monitorovani otacek nastroje (vyZaduje se externi snimac otacek)
Bezpecnostni relé pro zastaveni motoru (blokovani bezpecnostnich dveri)
Bezpecnostni blokovaci relé

Poruchové relé

Rizeni spousténi hvézda- trojuhelnik
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Brzdové zarizeni VersiBrake Safe LP 480-60 Plc

typové oznaceni ¢islo Versibrake Safe LP 480-60 Plc
objednavky 2B600.48060
jmenovity proud zafizeni Ie 60A
jmenovité provozni napéti Ue 200...480 V AC +10 % 50/60 Hz
napéjeci napéti Us jmenovity 24VDC+10%/1,0A
vykon motoru pfi Ue 400 V 4,0..15kw
spinéni za hodinu pri
tan/tbr = 10 s s IMax (zafizeni) 60 A RMS kategorie 20
vyuZiti max. ztratovy AC-53b 1-10:170
vykon
- béhem provozu max. spoustéci frekvence - cca25Wcca8
pohotovostni rezim W
I2t(125°) (A%) - doba brzdén 1800

tyristort a doba samooptimalizace (vychozi nastaveni 8 s)

restartu 200 ms
fidici napéti Uc vstupni 24V DC £10 %
odpor fidicich vstup( kontaktni 5kOhmt
zatizitelnost reléovych vystupl 3A/ 250VAC / 30VDC
tfida instalace 3
kategorie prepéti / stupen znecisténi:

hlavni obvod fidiciho a pomocného /2

obvodu III(TT /TN / TI-Netze) / 2

Jmenovité impulzni vydrzné napéti Uimp:

fidici a pomocny obvod 2,5 kV

hlavni obvod 4KV
jmenovité izolacni napéti Ui:

hlavni obvod fidiciho a pomocného 24V

obvodu 480V

max. prarezova plocha pro pfipojeni pevny/pruzny vodic:

ovladaci terminaly 0,2-1,5mm2/0,2-1,5mm2

ovladaci terminal s dutinkou 0,25- 0,75 mm2/0,25- 0,75 mm20,2...

napéjeci svorky 6 mm?/0,2..6 mm?
rozméry (5xVxH) hmotnost 130x140x65
5059

Schéma zapojeni:
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