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Kalibrace kamerovych snimacu

Konverze na pevny metricky souradnicovy systém robotu pouhym kliknutim mysi.

Vyssi efektivita nastavovdni kamerovych snimaci:

Inteligenci kamerovych snimacd, neustdle se zvysujici v poslednich letech, Ize nyni spolehlivé vyuZivat ve stdle vétsim poctu slozitych automatizacnich
uloh. Kalibra¢ni funkce, nabizend snimaci frady VISOR®, je ukdzkovym prikladem této skutecnosti: Setfi zna¢né mnozstvi ¢asu pfi nastavovani

premistovacich aplikaci (pick and place), protoze odpada nutnost programovani v fidicim systému robotu nebo v PLC. V dlsledku této skute¢nosti pak
dochazi vyraznému zvysenf efektivity pro uzivatele i systémové integratory.
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VSestranné pripraveno
Damyslna konstrukce, kvalitni primyslovy design, rozsahlé funkce

4 kamerové snimace VISOR®, pripravené k
pouziti:

« VISOR® Allround — univerzalni snimac

« VISOR® Object — objektovy snimac

+ VISOR® Robotic — snimac pro robotické apli-

kace

« Uzivatelsky privétivy konfiguraéni « VISOR® Code Reader — detektor kodu
software (dosazitelny i offline)

« Externi PC panel pro vizualizaci /‘

« Cilovy laser

+ Vysoké rozliSeni
Cernobily nebo barevny zobrazovaci
¢ip (800 x 600, 1440 x 1080 pixelt)

- Vysoce vykonné integrované LED
osvétleni (bilé, ¢ervené, infradervené) + Integrované objektivy
(Siroky /normalini /uzky uhel zabéru)

. Lze kombinovat s externim osvétlenim
« Automatické ostreni (autofokus)

» Volitelna verze - objektiv C-mount
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- Integrovana procesorova jednotka
s vysoce vykonnym signdlovym procesorem

« Robustni, vibracim odolné kovové pouzdro,
kryti IP 65 /IP 67

+ Kompaktni pouzdro s rozméry: 71 x 45 x 45
mm

- Indika¢ni stavové LED

« Snadna a flexibilni instalace
pomoci rybinové upinaci drazky

. Siroka $kala montazniho
pfislusenstvi a drzaku

Napdjeni a I/O, M12, 12 pint

. Napéjeci napéti Konfigurovani a datovy vystup, Ethernet,
« 1/0 (vstupy/vystupy) M12, 4 piny
« Enkoéder —
« Externi osvétleni - Ethernet
« EtherNet/IP
 PROFINET

- Archivace (pomoci FTP/SMB)
« Webové rozhrani — funkce SensoWeb

Vybalit, nastavit — a vSe je pfipraveno ke spusténi! | pfi vysoké vykonnostni drovni je
nastaveni intuitivni a snadné. Snimac VISOR® je pfipraven k provozu pomoci nékolika
kliknuti mysi. Technologie VISOR® SensoPart umoznuje jednoduché a ucinné reseni

i pro nejndroc¢néjsi llohy v oblasti strojového vidéni. At jiz se jedna o detekci objektl
slozitych tvar( i riznych barev, datovych maticovych kédl nebo fluorescencénich
zobrazovacich prvkl—nase aplikacné specifické kamerové snimace spolehlivé detekuji
vSechny dllezité vlastnosti sledovanych objekt(.
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Nastaveni uloh pouze v nékolika jednoduchych krocich
Snadné fesenf slozitych inspekénich Uloh — pomoci softwarovych balick VISOR®

Se n so Fi n d ® Sensofind - VISOR Vision Sensor N S|

Datel Enstelingen _Hilfe

Uvadi snimace VISOR® dostupné v siti. Odtud je mozny o> 2 (B SENSOPART

Jaktive Sensoren

pfistup ke konfiguraci snimace nebo k prohlizecimu rezimu, Waderse |emomame | Harvore [semortyp [ Vot | | psrive sensoren

1] 192.166.100.100  SensoPart_visor v Alround Adv.

Ize také spustit offline simulaci snimace.

] v
ensaren fiir Simulationsbetrieb

Sensortyp Hardware | variante Version
1o cobr vaoc | vadvanced v 118181
2|e  objekt V2o ~lAdvenced v 1.18.18.1
3|0 Codeleser v20 = | Professional 7| 1.18.18.1
4l solar v20 vlAdened v 118.18.1
s|e  Alround v20 ~ | Professional |~ 1.18,18.1

v

OEIRIRIE]

Aktiven Sensor hinzufiigen

1P Adresse | 192,168.100.100 |~ | | Hinaufiigen

- Startseite Zuriick vor Drucken
Finden Konfigurieren Anzsigen Enstellungen

P Adresse (PC) 10.23.11.21 SubnetzMaske 255.255.255.128

SensoConfig

Konfigura¢ni software VISOR®.

Snadné nastaveni slozitych inspekcnich uloh v postupnych
logickych krocich. Vysledek kazdého nastaveni je okamzité
patrny na displeji. Komplexni logické funkce umoznuji
primé prifazeni vsech vysledkl inspekce k jednomu

ze Sesti digitalnich vystupl. Velmi uzite¢ny je integrovany
zdznamnik snimkd, umoznujici simulace i analyzu chyb.

v

frvter conty | vame b 00 | s 10 Cre e ) e adioie mm[tor @ O O O @ O

SensoView & SensoWeb

Po skonceni konfigurace pracuje kamerovy snimac jako
samostatnd jednotka, bez nutnosti pfipojeni k PC. Data
mohou byt kdykoliv vyvoldna i béhem chodu snimace
pomoci unikatnihno zobrazovaciho software ,SensoView*

s omezenymi uzivatelskymi pravy, coz spolehlivé vylucuje
nedmysliné zmény v nastaveni konfigurace. Integrované
weboveé rozhrani s funkci ,SensoWeb” umoznuje snadné

sledovani (vizualizaci) spusténych snimacl bez nutnosti
instalace specialniho software. Profesionalni digitalni
zpracovani obrazu je tak snadné!

v
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Help | Resut | Statistics |

Detector Caliper, tab Distance

In thiz tab all p tars of the had
for distance can be set.

Fig.: Daetector Caliper tab Distance

Parameter Function
Distance in pixels, with two
Distance limits for tolerance band
Blue bar: current distance value
For each search stripe one
touching point is calculated. If
the number of search stripes >1
there a different possibilities
how the final result is
calculated.

Configure detectors and regions

Detector name | Probe m
1 |check distance A N i
2 | count holes B and check roundness @ &= [290mm 3] [30mem 5] B
3 | check opening C o - S
4 | check part type ° DislanceMode
(Meden | %

| mew || copy || Reset || oDeete || Deleteal |

Mode: Config | Name: kbeS03_ARD | Activejob: 1, Jobl Cyde time: (nfa) Flash: 14.3kB f40.5MB | X:0Y:01:0 | DOUT

Jednotlivé kroky nastaveni
1. Nastaveni ulohy a snimku

2. Nastaveni sledovani snimku a typu uzitych detektoru

3. Vystupy vysledkl a datova komunikace

www.axima-obchod.cz 7



Presveédciva sestava
Impozantni fada vynikajicich kamerovych snimac

Pfednosti kamerovych snimacti VISOR®

Univerzalni interface pro vsechny pfistroje VISOR®, pomoci funkénich PLC blokd Ize
VISOR® snadno a flexibilné propojit s prostfedim PLC

Verze se zvysenou hloubkou ostrosti, automatické zaostreni (autofokus)
PROFINET (tfida shody B) s rychlosti aktualizace 4 ms, v¢. prenosu snimkd pres Ethernet

Spolehlivé vyhodnoceni zabezpecluji snadno konfigurovatelné nastroje pro zpracovani obrazu
a filtry pro predbézné zpracovani

RozliSeni obrazu Ize skalovat v softwaru pro vysokorychlostni analyzu
Standardizované feseni elektronickych obvodd i mechanické konstrukce

JEDEN software VISOR® pro VSECHNY verze — minimalizuje nutnost dal$ich kurz(
a skoleni

LED osvétlenr: VISOR® s objektivem C-mount

VISOR® bilé
VISOR® cervené
VISOR® infracervené

s AXIAMA
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Snadno rozsiritelné (D SENSOPART

Inovativni a uzivatelsky privetivé prislusenstvi a montazni koncepce

ovat s mechanickym pfislusenstvim a externim osvetlenim.

Externi osvétleni mize byt ovldddno prostfednictvim snimace VISOR®.

VISOR®

LFR 115

Externi osvetleni (plosné svéetlo LF 45, kruhové osvétleni FR 115) Ize pfipojit pfimo mezi
kamerovy snimac a napajeci zdroj.

www.axima-obchod.cz 9



Kamerové snimace VISOR®

Zpracovani obrazu mUze byt tak snadné.

VISOR® Allround - univerzalni snimac

-

N

VISOR® Allround
Detekce a identifikace objektl
v jednom pfistroji

- Vsechna vyhodnoceni (,detektory*)
objektového snimace VISOR® object

a detektoru kodl VISOR® Code Readet

jsou sdruzeny v jednom zafizeni

- Vysoka presnost vyhodnoceni
prostifednictvim cCipu s rozliSenim
1,5 megapixeld

- Vykonna detekce barevné verze
snimace pomoci barevného cipu

- Ethernet, Profinet a EtherNet/IP
k dispozici pro datovou komunikaci

AXIANA

SOLUTIONS

VISOR® Object

Spolehliva detekce a klasifikace
objektu

- Detektory pfitomnosti a Uplnosti
(kompletnosti), vyuzitelné i v jedno-
duchych méficich dlohach

. Presné urcenf polohy ( X/Y), orien-
tace a sledovani

- Vysoka pfesnost vyhodnoceni
prostfednictvim Cipu s rozliSenim

1,5 megapixeld

« Rozsahlé logickeé funkce pro
digitalni spinacri vystupy

« Flexibilni definovani vystupnich dat

(zahlavi, trailer, datovy soubor)

. Korekce deformaci a zkreslen,
konverze na metrické souradnice
(mm) vyuzitim snadné kalibrace

VISOR® Object - objektovy snimac

VISOR® Object Color

Zdokonalena detekce objektl
vyuzitim dodate¢nych informaci
o barvé

« Vykonna detekce barev i u objektd
s malymi barevnymi odstiny nebo

u objektl s vlastnim osvétlenim
(fluorescencnich)

- Vykonné vyhledavani a sledovani
dilct

Vysoka presnost vyhodnoceni
prostfednictvim barevného Cipu
s rozlisenim 1,5 megapixell

Az 8 digitalnich spinacich vystupl
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VISOR® Robotic

Expert pro robotické aplikace

« Rlzné detektory pro lokalizaci az
10000 komponentd

- Kontrola dostupného volného
prostoru kolem chapadla robotu

. Korekce vysledného offsetu v
softwaru VISOR® pro jednoduché
nastaveni orientace chapadla pfi
uchopenf

- Dveé kalibra¢ni metody pro
robotické aplikace

« Vyjadreni posuvu v ose Z vici
pracovni roviné — funkce Z-offset

VISOR® Code Reader standard

Cteni ¢arovych a 2D datovych
maticovych kédu

- Flexibilni definovanfi vystupnich dat
(zahlavi, trailer, datovy soubor)

. Srovnavani s referené¢nim retézcem,
signalizace pres digitalni spinaci vystup

Kamerovy snimac + software = strojové vidéni!

(3 SENSOPART

VISOR® Code Reader Adv. / Prof.

Cteni ¢arovych a 2D datovych
maticovych kédu, navic i optické
rozpoznavani znakt (OCR)

. Spolehlivé Cte carove kody,
natisténé nebo pfimo vytvorené 2D
datové maticové kody; Cte také
soucasné nekolik kodl nebo
kombinace 1D/2D kdéd(

- Vyhodnoceni parametr( kvality
¢tenych kodl dle ISO/IEC 15415
a AIM DPM 2006

- Doplikova detekce objektd

s vyhodnocenim i jinych vlastnostf
objektu pfi jediném detekénim
prichodu (verze ,Professional®)

Nabidka systém( SensoPart pro strojové vidéni pokryva celé spektrum pozadavk( na prlimyslové zpracovani obrazu.

Koncepce kamerovych snimacl VISOR® vyuziva vykonné inteligentnich kamery, vestavéné v kompaktnich tésné uzavienych

pouzdrech s jednotnou montdzni rybinovou drazkou. Snimace také nabizeji integrované zpracovani signalu,LED osvétleni

(bilé, Cervené, infracervené), datova rozhrania digitdini I/O, integrované nebo C-mount objektivy a uzivatelsky pfijemny

konfiguracni software.

www.axima-obchod.cz 1



Produktovy pfehled kamerovych snimacu VISOR®

VISOR® Allround VISOR® Object

Detekce pritomnosti, Uplnosti, méreni, » . ey
. PR . e . Detekce pritomnosti, uplnosti, méreni,
barva, ¢teni ¢drovych koédu, 2D datovych barva

kédu

Advanced Professional Standard Advanced

Rozliseni (v pixelech)

V10 | V1I0C 800 x 600 cernobily | barevny = cernobily | barevny

Pocet snimkd za sekundu V10 | V10 C 75150 - = 75150

V20 | V20C 1440 x 1080 ¢ernobily | Barevny = Monochrome | Color

Pocet snimkl za sekundu V20 | V20 C 40120 -- 40120
Osvétleni Bilé,cervené!, infracervené'

Funkce Multishot (vicendsob. snimani obrazu) v —

Cilovy laser v - v
Objektivy

V10 Sirokylnormal.l Gizky thel zabérul C-mount VIvIVvIV 4R4R2 VIVIvIv

V20 Sirokylnormal.ldzky thel zabéru | C-mount vVIvIvIV —I=1=1- VIvIvIY
Interface

Vstupy | vystupy | volitelné 21216 21214 21216

Enkdderovy vstup v - v

Ethernet | EtherNet/IP | Profinet | SensoWeb VIvVIVvIV VIvIVIV

Servisni port v = v
Ulohy/Detektory

Pocet dloh (max.) 255 8 255

Pocet detektord na ulohu (max.) 255 32 255
Kalibrace

Kalibrace (Skalovani, Uhel sniméni) v - v

Kalibrace snimace pro spoluprdci s robotem - v =
Predbézné zpracovani snimku

Filtr pro pfedbézné zpracovanf v — v

Vicendsobné snimdni obrazu/ Proménna v

rychlost zaverky
Libovolny tvar oblasti prohledavani 4 v

Sledovani pozice
Rozpoznavani obrysu (posuv, rotace 360°) v v

<
|
<

Rozpoznavani vzoru (posuy, rotace 360°)

AN
|
<

Detekce hrany (posuy, rotace)

Rozpoznavani obrysu (posuy, rotace 360°)
Vicendsobnd detekce obrysu
Rozpoznavani vzoru (posuy, rotace 360°)
Uroveri $edé | Kontrast | Jas

Funkce posuvné méritko
BLOB (Binary Large Object)

Identifikace
Datovy kod = _

N N I I N
\

Datovy kéd advanced v -
Cérovy kéd = -
Cérovy kéd advanced v -
Prosty text (OCR-Optical Character Recogni-
tion)
Robotické funkce
Vysledny offset - v =
Kontrola prostoru kolem chapadla - v -
Detektory barvy?
Barevna oblast
Barevna hodnota

Seznam barev
Barevna odchylka (vzddlenost porovnavanych
barev v barev. prostoru) | Binarizace

AXIANA

SOLUTIONS
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|
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VISOR" Robotic

Robotika, pfitomnost, uplnost,

(I SENSOPART

VISOR® Code Reader

Cteni ¢arovych kédi, 2D kéddl,

méreni, polohovani text
Advanced Professional Standard Advanced I':;?fess'o'

RozliSeni

V10 | V10C 800 x 600 c¢ernobily — cernobily

Pocet snimkd za sekundu V10 | V10 C 75 - = 751 —

V20| V20C 1440 x 1080 cernobily | barevny = cernobily

Pocet snimkd za sekundu V20 | V20 C 40120 -1- 40 | —
Osvétleni bilé,cervené’, infracervené!

Funkce Multishot (vicendsob. snimani obrazu) - -

Cilovy laser v - v
Objektivy

V10 sSirokylnormal.ldzky dhel zabérulC-mount vVIvIVvIV vVIvIVv] - VIVIvIv

V20 Sirokylnormal.ltizky thel zabérulC-mount VIvIVIV —l=1-1- VIvIvIY
Interface

Vstupy | vystupy | volitelné 21216 21214 21216

Enkdderovy vstup v v

Ethernet | EtherNet/IP | Profinet | SensoWeb VIvIVIV VIVIVIY

Service port v = v
Ulohy/Detektory

Pocet Uloh (max.) 255 255

Pocet detektorl pro ulohu (max.) 255 2 255
Kalibrace

Kalibrace (Skalovanf, dhel snimani) v -

Kalibrace pro spolupraci s robotem 4 —
Predbézné zpracovani snimku

Filtr pro predbézné zpracovani v — — v

Vicendsobné snimdni/ Proménna rychlost v _ _ v

zavérky

Libovolny tvar oblasti prohledavant v - - v
Sledovani pozice

Rozpoznavani obrysu (posuy, rotace 360°) v = v

Rozpozndvani vzoru (posuy, rotace 360°) v - v

Detekce hrany (posuv, rotace) v - v
Detekce objektt

Rozpoznavani obrysu (posuy, rotace 360°) v -

Vicendsobnd detekce obrysu v -

Rozpozndvani vzoru (posuy, rotace 360°) v = v

Urover $edé | Kontrast | Jas 4 - 4

Méritko v -

BLOB (Binary Large Object) v —
Identifikace

2D datovy kod = v _

Datovy kéd advanced (zlep$ena verze) - 4 - v

Cérovy kéd = = v =

Cérovy kéd advanced (zlep$end verze) = v = v

Prosty text (OCR) - v - v
Robotické funkce

Vysledny offset v -

Kontrola prostoru kolem chapadla v -
Detektory barvy?

Barevna oblast - -

Barevna hodnota - - -

Seznam barev - - -

Barevna odchylka | Binarizace v v -

1 ne u barevného hardware VI0C/V20C 2 jen barevny hardware 3 zdokonalena verze

www.axima-obchod.cz 13



VISOR® kamerové snimace
Detektory a priklady aplikacfi

Identifikace

|||ﬂ' Carovy
kod

@ Datovy

kod

& OCR

Detekce objektl

Rozpozn.
+' vzoru

||' Obrys

' ' Kontrast

Jas

oo

Py

AXIANA

SOLUTIONS

s s s T L e
Arzneimittel fur Kinder unzuganglic

Ctenia vyhodnoceni kvality veétsiny typ( ¢arovych VerschreibungspHichtig. » Zul-Nr.: | _
kodd, jako jsou EAN, UPC, RSS, 2/5 Interleaved, 2/5 m'ml I I‘ I‘:I‘ | ‘ ‘
Industrial, Code 32, Code 39, Code 93, Code 128, W'MIMM”I' || NHM

PZN -

GS1, Pharmacode, Codabar.

Ctenf a vyhodnocenf kvality datovych maticovych 2D _
kodd, pf. ECC200, QR code, ECC200 (GS1), QR code

(GS1), PDF 417. Vysoce vykonny algoritmus pro ¢teni

kodl s malym kontrastem, vyznacenych pfimo na

povrchu dilce nebo poskozenych kodd.

m

Optickeé rozpoznavani natistenych, laserem m , IHN
vytvorenych nebo bodoveé vyrazenych znak(. Vysoka _ |
rychlost ¢tenf poskozenych znakl nebo znakl s PIN 6 8
kolisavou kvalitou znaceni's vyuzitim metody neu-

ronovych siti. Snadné aplikacni vyuziti. Rychly rezim

segmentace pro vysoké rychlosti ¢tent.

Detekce objektu na zakladé porovnani se vzorem:

po ,nauceni“ pozadovaneho vzoru jsou v nasled-

nych snimcich vyhleddvény podobné objekty. Uroven
shody Ize definovat pomoci nastavené drovné sepnuti
prahu rozpoznani. Volné programovatelna funkce pro
nauceni nahodnych tvard s nédhodnou orientaci.

Vyhledavani objektu na zakladé shody s nau¢enym obry-
sem vzorového objektu: po nahrani vzoru jsou v nasled-
nych

snimcich vyhledavany objekty s nejvétsi shodou. Uroveri
shody Ize nastavit jako Uroven sepnuti prahu rozpoznani.
Zmeény orientace objektu a méfitka jsou konfigurovatelné.
Volné programovatelna funkce uc¢eni ndhodnych tvard.

Analyza kontrastu v oblasti zajmu. Definovani vysledku
na vystupu pomoci nastavené Urovne sepnuti prahu
rozpoznani.

Analyza kontrastu v oblasti zajmu. Definovani vys-
ledku na vystupu pomoci nastavené urovné sepnutf
prahu rozpoznani.
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Detekce objektll (pokracovani)

Analyza drovné Sedé v oblasti zajmu. Definice vystup-

' l Uroven niho vysledku pomocf trovné prahu spinani.
Sedé

Méfeni vzdalenosti mezi hranami. RGzné moznosti
El S i detekce. Méreni minim., maxim. nebo primérnych
méFitko délkovych hodnot. Inovativni vizualizace deteko-
vanych hran. Definovani citlivosti meéfeni rozdélenim
oblasti zdjmu do prohledavanych segmentd.

Pocitdni a vyhodnocovani objektl. Analyza a tfidént

_l BLOB objektl (uzivatelem definovana kritéria - plocha,
vyska, sitka, obvod, poloha licem nahoru nebo dol(
ajiné).

Detekce barev

%2 | Hodnota Vystup barevnych hodnot pfes rozhrani, moznosti
¢S § bar
vy nastaveni pro barevny prostor (model): RGB, HSV, Lab.

s Nalezeni barvy v seznamu nahranych barev: vyhodno-
— eznam P .

barev ceni barev dle odchylky barevnosti (delta E) v barev-
nych prostorech RGB, HSV, Lab

Vyhodnoceni barvy pomoci barevné oblasti: vzajemny
' Barevna vztah pfilehlych barev. oblasti dle velikosti a barvy. Ino-
J oblast vativni konfigurace pomoci barevného histogramu pro
modely RGB, HSV, Lab.

www.axima-obchod.cz 15



VISOR® kamerové snimace
Detektory a pfiklady aplikaci

Sledovani pozice

w Detekce

hrany

ﬁ Rozpoz.

vzoru

I|l Obrys

v’ ano X ne

Vysoce vykonny vyhledavac hran pro sledovani
pozice. Lze kombinovat rizné vyhledavacf strategie.
Inovativni  vizualizace nalezené hrany. Definovanf
citlivosti méfeni rozdélenim oblasti zajmu do
prohleddvanych segmentd.

Detekce objektu srovndnim se vzorem: po ,nauceni®
vzoru jsou ve snimcich vyhleddvany podobné
objekty. Urover shody Ize definovat jako sepnutf
prahu rozpoznani. Volné programovatelna funkce
uceni nahodnych tvar(. Detekce pootocenych vzor(.

Vyhledavani objektu srovnanim s nauc¢enym
obrysem: po ,nauceni“vzoru jsou ve snimcich
vyhleddvédny podobné objekty. Uroveri shody Ize
definovat jako sepnuti prahu rozpoznani. Volné
programovatelna funkce uceni ndhodnych tvard.
Konfigurovatelné zmény orientace objektu a méfitka.

Funkce a filtry pro predbézné zpracovani

Rozpoznavani
vzoru

Filtry

Barevné filtry

s AXIAMA

SOLUTIONS

Detekce objektu na zakladé srovnani se vzorem: po ,nauceni®vzoru jsou ve snimcich vyhledava-
ny podobné objekty. Urover shody Ize definovat jako sepnuti prahu rozpoznanf. Volné programo-
vatelna funkce uceni nahodnych tvar(.

Velké mnozstvi filtr(i pro predbézné zpracovani snimki jesté pred vlastnim zpracovanim (analyzou)

aktudlniho snimku.

Definice libovolné barvy jako softwarového barevného filtru, umoznujiciho rozpoznanf
znak( (OCR) na vicebarevném pozadi nebo zvyraznéni okrajl (hran) béhem detekce objektd
(napr. dilcli na barevnych dopravnich pasech).



Interface a nastroje

Rozhrani
ece
@

SensoWeb

(P[RIOJF]1]
W
- INJEIT] |

Ethen ‘et/IP
EtherNet/IP

Ethernet
TCP/IP

Kalibrace

Kalibrace
(Skalovani/zorny
uhel)

Kalibrace pro spolu-
praci s robotem

Vizualizace snimkU a vysledk(. Snadné pripojeni k vizualalizaci systému prostrednictvim standard-
niho webového prohlizece.

Priimyslovy Ethernet v souladu se standardem PROFINET (tfida shody B) prostfednictvim integrova-
ného rozhrani Ethernet. Moznosti fizeni kamerovych snimact VISOR® pomoci pfikazti PROFINET.

Primyslovy Ethernet v souladu se standardem EtherNet/IP prostfednictvim integrovaného rozhranf
Ethernet. Moznosti fizeni snimact VISOR® pomoci piikaz(i EtherNet/IP.

Rozhrani Ethernet s uzivatelsky konfigurovatelnym protokolem. Moznosti fizeni snimact VISOR®
pomoci prikazt TCP/IP.

Vystup vysledk( v metrickych jednotkdch (mm, cm, inch). Korekce vlivli thlového natoceni snimace
k roviné méfeni. Korigovano v zavislosti na druhu kalibracni metody.

Vystup vysledk( v metrickych jednotkdch (mm, cm, inch) v redlnych souradnicich. K docileni vysoké
flexibility je k dispozici fada rliznych metod.

www.axima-obchod.cz
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VISOR® Allround

Pokrocily vSestranny kamerovy snimac pro komplexni inspekcni dlohy.

" Wade|n Germany
rm H"ﬂﬂlmlu |||ﬂ|||| 2 ]
Lt I ||||| LE ﬁ ®“
g AL Ll e ot
535- 91'019 For uve in class 2 crouls
MIG-C

VISOR® Allround — detekce barevnych objektd plus identifikace
sjednocené

v jednom pristroji. Snimac VISOR® Allround je opravdovym vsestrannym
talentem mezi kamerovymi snimaci. Ve verzi Allround jsou sjednoceny
funkce objektoveého snimace (mj. kalibrace, shoda se vzorem, obrys,

posuvné méfitko BLOB) s vykonnymi ndstroji snimace kodu (Steni’
¢drovych a 2D datovych kod a opticke rozpozndvdni znakl —OCR).

Zvysenée nebo zapustene detaily
objektd, napr: reliefni (vypoukle)
Cislice a znaky na kreditni kartée,
Jje obtizné zjistit standardnimi
metodami pro zpracovdni
obrazu. Reseni tohoto problému
bylo nalezeno pomoci” nove
funkce Multishot (vicendsobné
snimdni'obrazu) u rady
kamerovych snimact VISOR®
spolecnosti SensoPart.

iz AXINA

SOLUTIONS

m made in Germany

CHARAKTERISTIKA SNIMACE VISOR® ALLROUND

- VSechna vyhodnoceni (,detektory”) objektového
snimace a snimace kod( sjednoceny v jednom pfistroji

- Presné urceni pozice ( X/Y), orientace a sledovani
objekt(

- Lze pouzit pro vSechny bézné 2D datové kddy
(ECC 200-Datamatrix) a bézné 1D carové kody

- Uzivatelsky privéetivy konfiguracni a prohlizeci software
s odstupnovanymi pfistupovymi pravy a online napovedou




VISOR® Allround — Detekce objektl plus identifikace.
Snimac¢ VISOR® Allround sjednocuje funkce objektoveho
snimace s vykonnymi nastroji pro ¢teni kodu.

Pri dodavani dilcd ve spravném zarovnani a spravné polo-
hové orientaci Ize napfiklad navic ¢ist i datové maticove
kody. Prirozliseni az 1,5 megapixell jsou spolehlivé
detekovany a vyhodnoceny i ty nejmensi detaily.

Kromé monochromatickeé verze je VISOR® Allround

k dispozici také v barevné verzi s rozlisenim az

1,5 megapixeld.

VISOR® Allround — produktovy prehled

(I SENSOPART

K dispozici jsou i doplnujici ,,detektory*, slouzici

k vyhodnocovani barev. Takto Ize spolehlivé detekovat

i ty nejjemnéjsi nuance barevnych odstind.
Charakteristické barvy objektu mohou byt napfiklad
zcela snadno ,nauceny” stisknutim tlacitka nebo
prostfednictvim intuitivhiho barevného histogramu
nastaveny graficky pro kazdy barevny kanal v barevném
prostoru. Pfipustné barevné odchylky mohou byt
definovany uzivatelem.

Produktové . Zorné pole . . .

varianty RozliSeni (Ghel zabéru) Integrované osvétleni
V20x-ALL-A3-xxx Advanced 1440 x 1080 ¢ernob./barev. Siroké Bilé, cervené* nebo infracervené* LED
V20x-ALL-A3-xxx Advanced 1440 x 1080 cernob./barev. stfednf Bilé, ¢ervené* nebo infracervené* LED
V20x-ALL-A3-xxx Advanced 1440 x 1080 Cernob./barev. uzké Bilé, ¢ervené* nebo infracervené* LED
V20x-ALL-A3-C-2 Advanced 1440 x 1080 Cernob./barev. C-mount Z&dné
V20x-ALL-P3-xxx Professional 1440 x 1080 ¢ernob./barev. Siroké Bilé, ¢cervené* nebo infracervené* LED
V20x-ALL-P3-xxx Professional 1440 x 1080cernob./barev. strednf( Bil€, Cervené® nebo infracervené® LED
V20x-ALL-P3-xxx Professional 1440 x 1080 Cernob./barev. uzké Bilé, ¢ervené* nebo infracervené* LED
V20x-ALL-P3-C-2 Professional 1440 x 1080 Cernob./barev. C-mount 7&dné
V10x-ALL-A3-xxx Advanced 800 x 600 cernob./barev. Siroké Bilé, cervené* nebo infracervené* LED
V10x-ALL-A3-xxx Advanced 800 x 600 cernob./barev. strednfi Bil€, Cervené® nebo infracervené* LED
V10x-ALL-A3-xxx Advanced 800 x 600 ¢cernob./barev. uzké Bilé, ¢ervené* nebo infracervené* LED
V10x-ALL-A3-C-2 Advanced 800 x 600 ¢cernob./barev. C-mount Z&dné

*pouze u cernobile verze

www.axima-obchod.cz 19



VISOR® Allround

Popis systéemu

VISOR® Allround — Detekce barevnych objektl plus
identifikace slou¢ené v jednom pfistroji.

Snimac VISOR® Allround vyplini kazdé ocekavani.
Kamerovy snimac¢ VISOR® Allround slucuje funkce
objektového snimace (tj. kalibrace, rozpozndvani
vzoru, obrysu, funkce posuvné meéfirtko, BLOB)

s vykonnymi ndstroji snimace kodl (¢teni ¢arovych i
2D datovych kodli a optické rozpoznavani znakll — OCR).
Pri dodavani dilcti ve sprdvném zarovnani a spravné
polohové orientaci Ize navic ¢ist i datové maticové
kody. Pri rozliseni az 1,5 megapixeld jsou spolehlivé
detekovany a vyhodnoceny ity nejmensi detaily.

Lze vyuzit specidlni obrazové filtry pro predbézné
zpracovani obrazu, napf. ke zvyraznéni hran nebo
k potlaceni rusivych detailC.

Komunikaéni rozhrani

Mimo standardu EtherNet/IP a rodiny protokolt TCP/IP
podporuji snimace VISOR® i priimyslové sbérnice
standardu Profinet IO a ,rozumi“ nejbé&znéjsSim
komunikacnim standarddm primyslového Ethernetu.
Snimace VISOR® Ize snadno a pruzné pfipojit

k prostiedi PLC prostfednictvim volné dostupnych
funkénich PLC blokl pro Siemens S7, Codesys a Allen
Bradley. Novy snima¢ VISOR® Allround je jednim

z nejvykonnéjsich kamerovych snimacl na trhu.

Zvysené Ci zapusténé detaily objektl, napf. reliéfni
Cislice a znaky na kreditni karté, je obtizné zjistit
standardnimi metodami zpracovani obrazu. Dokonce

i uziti bo¢niho osvétleni obecné vede ke Spatné identi-
fikovatelnym obrystim vlivem pfeexponovani a stind.
Problém byl vyfeSen pomoci nové funkce Multishot u
kamerovych snimac VISOR® spole¢nosti SensoPart.
Obrysy nyni jasné vystupuji, takze zvySena nebo
zapusténa pismena a Cislice Ize snadno ¢ist pomoci
funkce OCR. Jiné aplika¢ni pfiklady funkce VISOR®
Multishot zahrnuji ¢teni 2D datovych kddd, lisovanych
pfimo do plastickych povrchi, detekci poskozeni jako
napf. vrypy nebo poskrabani nebo také rozpoznani
lepivych kulicek na stejnobarevném pozadi.

20 AXIAMA
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Produktové varianty VISOR® Allround
VISOR® Allround

Detekce pritomnosti, Uplnosti,
méreni, barva, ¢teni ¢arovych
kédd, datovych 2D kédu

Advanced Professional
RozliSeni (v pixelech)

V10 | V10C 800 x 600

Pocet snimkl za sekundu V10 | V10 C
V20 1 V20C 1440 x 1080

Pocet snimkl za sekundu V20 | V20 C

Cernobily, barevny =
75150
Cernobily | barevny

40120

Osvétleni bilé, cervené!, infracervené!
Funkce Multishot (vicendsobné snimani) v
Cilovy laser v
Objektivy

V10 Sirokylnormal.lizky thel zdbérulC-mount VIVIVvIV
V20 Sirokylnormal.lizky Ghel zabérulC-mount VIvIvIVv
Interface

Vstupy | vystupy | volitelné 21216
Enkdderovy vstup v
Ethernet | EtherNet/IP | Profinet | SensoWeb VIvIVvIV
Servisni port v
Ulohy/Detektory

Pocet Uloh (max.) 255
Pocet detektord na ulohu (max.) 255
Kalibrace

Kalibrace (skalovani, hel snimani) v
Kalibrace pro spoluprdci s robotem — v
Predbézné zpracovani snimku

Filtr pro predbézné zpracovani v
Vicenasob. snimani obrazu / v
Proménna rychlost zavérky

Libovolny tvar oblasti prohledavanfi v
Sledovani pozice

Rozpoznavani obrysu (posuv, rotace v
360°) v
Rozpoznavani vzoru (posuyv,rotace 360°) v
Detekce hrany (posuv, rotace)

Detekce objektd v
Rozpoznavani obrysu (posuv, rotace 360°) v
Vicendsobna detekce obrysu v
Rozpoznavani vzoru (posuy, rotace 360°) v
Uroven $edé | Kontrast | Jas v
Funkce posuvné méfitko v
BLOB (Binary Large Object)

Identifikace -
Datovy kod v
Datovy kod advanced (zlepsena verze) -
Cérovy kéd v
Cérovy kéd advanced (zlepéend verze) v
Prosty text (OCR)

Robotické funkce - v
Vysledny offset - v
Kontrola prostoru kolem chapadla

Detektory barvy? v
Barevnd oblast v
Barevnd hodnota v
Seznam barev v
Barevna odchylka | Binarizace v

"ne u barevného hardwaru V10C/V20C 2 pouze barevny hardware
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Job

Alignment

Detector

Output

Result

Start sensor

Single
Continuous

®) Online ) offiine E] Fit = 2 By 2

@ Result

[v]

With this function the defined job is processed in the
PC, and the "Results/statistics” window with the Lt
detector list and the evaluation results is displayed.
The cycle times are not displayed in this mode as they
are not available from the sensor

In "Run” mode the results of the detector marked in
the detactor list are dizplayed. In the image window —
if adjusted — the image, the search- and feature-
frames, and the result- graphs are displayed

=

S F-cel@e v

Home ] [ Prev ] [ MNext ] [ Print
Results/ statistics
nE;
Results Statistics
Detector Score  Time Detector type Count 9
A | AlignmentDe... @ 98.6 nfa Contour alignmen... R 0. Erm |
1 |Detector1 s 1000 nfa OpticalCharacter... S| td ostton =_EX feass 2 000
2 |Detector2 ?* 12,2 nfa Caliper Fail 0 0.00%
Delta pos.X | -60.8 px Delta pos.Y | 230.0 px P 5 p
execution time hia:
Maximum
Angle 49,97 Delta angle | 50.9% execution time | n,._"a .
Average [nfa

execution time

nﬁg|Name: visor | Activejob: 1, Jobl Cycle time: (n/a) | Flash: 160.3k3/40.5M8 | x:0v:0ro |Dour @ @8 05 @8 07 (05 )

Prehled uzivatelského rozhrani

vy oo

Nabidkova lista: rychly pristup k nejdllezitéjsim funkcim.

Vysledkové okno: prehled vsech vysledk(.

El b & & B B = [E

Instalac¢ni navigace: spolehlivy prlivodce uzivatele konfiguracnim procesem.

Zobrazovaci okno: skutecné zobrazeni objektu s grafickym vyznacenim inspekcni oblasti a vysledk.
Kontextova napovéda: presnd informace o kazdém pracovnim kroku.

Spoustéci funkce: rezim spousté / rezim samospousté, jednotlivé snimky / série snimkd.

Online/offline provoz: operace s pfipojenym snimacem nebo simulace s ulozenymi snimky.

Stavovy fadek: aktudlni informace o aktivnich tlohdch a o stavu jednotlivych vystupd.

www.axima-obchod.cz
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VISOR® Objektovy snimac

Rozpoznava spravné dily ve Spatné pozici a naopak.

CHARAKTERISTIKA SNIMACE VISOR® OBJECT

- Detektory pro kontrolu pfitomnosti a Uplnosti, navic
i pro uziti pfi realizaci jednoduchych méricich uloh

« Presné urcenfi pozice: soufadnice X/Y a orientace

. Zlepsena detekce objektl vyuzitim dodatecné
informace o barvé

- Komplexni logické funkce pro digitdlni spinaci vystupy

() - - Flexibilni definovani pfenasenych vystupnich dat
Snimac s detektorem BLOB: Pomoci detektoru BLOB (Binary Large .« Podpora site EtherNet/IP a PROFINET
Object) zjisti snimac VISOR® i mal€ rozdily mezi objekty, umi pocitat L . . . .
pocet dilcii nebo zjisti, zda soucdst je uloZena licem nahoru nebo - Rozsahlé moznosti archivace snimku a dat
dold.

- Korekce povrchovych vad (vrypt, poskraban)
a deformacf, konverze na metrické souradnice

Jsou shodné nebo ne? (mm, inch) pomoci snadné kalibrace
Snimac VISOR® detekuje i ty
nejmensi barevné odstiny
spolehliveji nez lidske oko.

To umoZzriuje napriklad detekci
barevnych odchylek nebo
tridéni dilct podle barvy.

2 AXINA

SOLUTIONS



Objekty slozitych tvar(i s mnoha detaily, nachazejici se
nékdy v nestandardni poloze, mohou u klasickych snimact
zapficinit zcela chybné vyhodnoceni inspekeni tlohy. PFi
aplikaci snimace VISOR® Object vyrobce SensoPart je
takovy stav vyloucen: snima¢ dokaze trvale monitorovat
objekty v jeho zorném poli, pficemz okamzité vyhodnoti
vadneé dilce, dilce v nespravné poloze, s nespravnou
orientaci nebo poradim, pfipadné i kombinaci vsech téchto
nezadoucich stavll. Snimac nabizi rozsahlou fadu
kalibracnich funkci od jednoduchého prepoctoveho
koeficientu az po korekci zkresleni snimku i objektivu
pomoci kliknuti mysi. V disledku vysoce presného
algoritmu vyhodnoceni polohy a orientace se snimac
VISOR® Object fadi k nejlepsim ve své tfide.

VISOR® Object — produktovy prehled

(I SENSOPART

Sedm detektorl plus snimani pozice

Pro feseni inspekcnich uloh a jejich vyhodnocenf je k
dispozici rozsahly sortiment detektord: porovnani shody
objektu s ulozenym vzorem, rozpoznavani obrysu, posuvné
meéfitko, BLOB, vyhodnoceni Urovné jasu, porovnani
prahové Urovné Sedé a detekce kontrastu. Sledovani
polohy umoznuje spolehlivou detekci podstatnych
vlastnosti objektd i tehdy, kdy se jejich skute¢na poloha
opakované neshoduje se vzorovou (nauc¢enou) polohou.
Vsechna vyhodnoceni dllezitych vlastnosti objektu jsou
vztazena k jeho aktualni poloze a orientaci, aniz by tyto
vlastnosti musely byt pfedem definovany pro kazdou
moznou polohu objektu. Barevna verze snimace je
doplnéna detektory pro detekci barev, coz umoznuje
kamerovému snimaci VISOR® také spolehlive rozlisit

i ty nejjemnéjsi nuance barevnych odstin{i. Pomoci takto
vykonného nastroje, kterym je VISOR® Object, Ize

s jistotou vyresit i ty nejnaro¢néjsi aplikace!

Produktové . Zorné pole . " p

varianty Rozliseni (Ghel 28b&ru) Integrované osvétleni
V20x-OB-A3-xxx Advanced 1440 x 1080 cernob./barev. Siroké Bilé, cervené* nebo infracervené* LED
V20x-OB-A3-xxx Advanced 1440 x 1080 cernob./barev. strednf Bilé, cervené® nebo infracervené* LED
V20x-OB-A3-Xxxx Advanced 1440 x 1080 cernob./barev. uzké Bilé, cervené* nebo infracervené* LED
V20x-OB-A3-C-2 Advanced 1440 x 1080 Cernob./barev. C-mount Z&dné
V10x-OB-S3-xxx Standard 800 x 600 ¢ernob./barev. Siroké Bilé, cervené* nebo infracervené* LED
V10x-OB-S3-xxx Standard 800 x 600 cernob./barev. strednf Bilé, Cervené* nebo infracervené* LED
V10x-OB-S3-xxx Standard 800 x 600 cernob./barev. lzké Bilé, cervené* nebo infracervené* LED
V10x-OB-A3-xxx Advanced 800 x 600 cernob./barev. Siroké Bilé, cervené® nebo infracervené* LED
V10x-OB-A3-Xxxx Advanced 800 x 600 ¢ernob./barev. stfednf Bilé, cervené* nebo infracervené* LED
V10x-OB-A3-Xxxx Advanced 800 x 600 ¢ernob./barev. uzké Bilé, Cervené* nebo infracervené* LED
V10x-OB-A3-C-2 Advanced 800 x 600 cernob./barev. C-mount Z&dné

* pouze u monochromaticke verze
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VISOR® Objektovy snimac

Popis systéemu

Snimac VISOR® Object se vyznacuje nejen vynikajici
vykonnosti, ale také sofistikovanym provoznim
konceptem: pohodiné a prehledné uzivatelské rozhrani
umoznuje rychly a nekomplikovany postup pfi definovani
slozitych inspekcnich Uloh i bez predchozich detailnich
znalosti a zkuSenosti se zpracovanim obrazu. Inspekéni
ulohy (,jobs*) a pozadovany zplisob vyhodnocenf (typ
detektorl) Ize definovat a testovat jen v nékolika
intuitivnich krocich.

Vysledek kazdého nastaveni je okamzité zifejmy

na displeji PC. Rozsahlé logické funkce umoznuji pfimé
pfifrazeni slozitéjsich vysledk( inspekce na jeden

ze Sesti digitalnich vysledkovych vystupd. Integrovana
enkoderova funkce umoznuje generovani casového
sledu vystupnich signdld. Uzite¢né je i integrované
zdznamové zafizeni, jehoz pomoci lze dodatecné
provadét chybové analyzy a simulace.

S ,prohlizecem* je vSe prehledné: po ukonceni
konfigurace snimac pracuje ve vyrobni lince
autonomné, bez spojeni s PC. Vystupni data ma uzivatel
k dispozici kdykoliv béhem probihajicich monitorovacich
procesu: Ize vyuzit prohlizeci software SensoView

s odstupnovanymi uzivatelskymi pravy, spolehlive
vylucujici neimysiné zmény konfigurace. Funkce
SensoWeb umoziuje snadnou integraci do
vizualiza¢niho systému vyrobniho provozu pomoci
webového prohlizece. Profesiondlni zpracovani obrazu
muze byt tak snadné a uzivatelsky prijemné!

22 AXIAMA
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Produktové varianty VISOR® Object

VISOR® Object

Detekce pfitomnosti, Uplnosti,
méfeni, barva

Standard Advanced
Rozliseni
V10 | V10C 800 x 600 ¢ernobily | barevny
Pocet snimkl za sekundu V10 | V10 C 75150
V20 | V20C 1440 x 1080 - c¢ernobily | barevny

40120

bilé, cervené ', infracervené

Pocet snimk( za sekundu V20 | V20 C
Osvétleni
Funkce Multishot (vicenasobné snimani) -

Cilovy laser - v
Objektivy

V10 Sirokylnormal.lizky thel zabérulC-mount
V20 Sirokylnormal.lizky thel zéabérulC-
mount

Interface

VIvIvI= VIvIVIY

—l=1=1- VIVIVIV
21216

Enkdderovy vstup - v

Ethernet | EtherNet/IP | Profinet | SensoWeb VIvIvIYv

Servisni port - v
Ulohy/Detektory

Pocet Uloh (max.) 8

Vstupy | vystupy | volitelné

255
Pocet detektord na dlohu (max.) 32 255
Kalibrace

Kalibrace (Skalovani, ihel snimani) - v
Kalibrace pro spolupraci s robotem —
Predbézné zpracovani snimku

Filtr pro predbézné zpracovanf - v
Vicendsobné snimdni obrazu / Proménnad v
rychlost zaverky

Libovolny tvar oblasti prohledavani v

Sledovani pozice

Rozpoznav. obrysu (posuy, rotace 360°) v
Rozpoznavani vzoru (posuy, rotace 360°) = v
Detekce hrany (posuy, rotace) — v
Detekce objektu
Rozpoznavani obrysu (posuy, rotace 360°) v
Vicendsobnd detekce obrysu = v
Rozpoznavani vzoru (posuy, rotace 360°) v
Urover $edé | Kontrast | Jas 4
Funkce posuvné méfitko - v
BLOB — v
Identifikace
Datovy kod -
Datovy kod advanced (zlepsena verze) -
Cérovy kdéd =
Cérovy kéd advanced (zlep$end verze) -
Prosty text (OCR) -
Robotické funkce
Vysledny offset -
Kontrola prostoru kolem chapadla —
Detektory barvy ?
Barevna oblast v
Barevna hodnota - v
Seznam barev - v
Barevna odchylka | Binarizace - v

"ne u barevného hardware V10C/V20C 2pouze barevny hardware



(I SENSOPART

Fﬂ@ﬁ -2 8 II'ZE[B WP e (I SENSOPART

= —C 2| | Helb | Result | Statistics

[
= Detector Caliper, tab Distance
\ D:] In this tab all parameters of the searched
i for distance can be set.
| 4 1
| =
Fig.: Detector Caliper tab Distance
Parameter Function
Distance in pixels, with two
Distance limits for tolerance band
nEgcT/imege vpca Elue bar: currant distance value
= For each search stripe one
- touching point is calculated. If
e the number of search stripes >1
C oL = there a different possibilities
5 r—— how the final result is =
Connection mode F L2 calculated. v
: : Y T [ |7 | < || Pay || E || e — — —
° = | [ . o
Onlie fine =l L SRR . Home || Prev || mext || Pprint
—I GJ =
Configure detectors and regions
Detector name Detector type Probe Distance |
1| check distance A # Caliper Distance
2 | count holes B and check roundness @ BLOB D [290mm 2 [30mm = E
3 |check opening C > Gray
4 | check part type ) Contour Distance Mode
Medan ¥
Mew | Copy | Resst || Delste || Delateal

T Config | Name: kbeS03_ARD | Activejob: 1,Job1 Cyde tme: (n/a) Flash: 143k8/40.5M8 |xovorofoour @ @ B D @

Prehled uzivatelského rozhrani

Nabidkova lista: rychly pristup k nejdalezitejsim funkcim.-

Instala¢ni navigace: spolehlivy prlivodce uzivatele konfiguracnim procesem

Zobrazovaci okno: skute¢né zobrazeni objektu s grafickym vyznacenim inspekcni oblasti a vysledk.
Kontextova ndpovéda: presna informace o kazdém pracovnim kroku.

Spoustéci funkce: rezim spousté / rezim samospousté, jednotlivé snimky /série snimk.
Online/offline provoz: operace s pfipojenym snimacem nebo simulace s ulozenymi snimky

Konfiguracni okno: vstup parametrl pro kazdy naviga¢ni krok.

=zl el @ [ B ©] @] &

Stavovy fadek: aktudlni informace o aktivnich dlohdch a o stavu jednotlivych vystupd.
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VISOR® Robotic

Dohlédne na vSechno — kamerovy snimac pro robotické aplikace

VISOR® Robotic detekuje polohu soucdsti v univerzdlnim zdsobniku
predtim, 'nez muze byt spolehlivé vyjmuta. Viyuzitim az 255 moznych
kombinacr Ize dosdhnout vysokeho stupné flexibility vyrobniho procesu.

VISOR® Robotic urcuje presnou
polohu pri obrdbéni pouzdra
snimace. Udaje o offsetu jsou
vyuzity ke korekci trajektorie
koncoveho bodu ramene robotu.

2 AXIAA

SOLUTIONS

HIGHLIGHTS OF VISOR® ROBOTIC

UZivatelsky pfivétivy software pro konfiguraci a zobrazeni
Rlzné detektory pro lokalizaci az 10000 komponent(

Kontrola volného prostoru kolem chapadla - urcenf
dostate¢ného prostoru kolem chapadla pro uchopeni
dilce

Korekce vysledného offsetu v softwaru VISOR® pro
jednoduché nastaveni orientace chapadla pfi uchopenf

Dveé kalibracni metody pro robotické aplikace:
Kalibracni desticka: jednoducha, rychla a presna

Seznam (tabulka) dvojic vzajemnée odpovidajicich bod
ve snimku a v redlnych soufadnicich robotu: velka
flexibilita pfi vybéru kalibracniho objektu a zorného pole

Funkce Z-offset urci offset v ose Z vici pracovni roviné

Integrovana a standardizovana rozhrani (PROFINET,
EtherNet/IP, TCP/IP)

Flexibilni vystupni protokol

Spravna verze pro kazdou aplikaci

- Rozdilna rozliseni

- Ohniskova vzdalenost od 6 mm do 75 mm
- Cernobila a barevna verze



Odebirani a premistovani komponent

Zasobovani a doplnovani systému vyrobnich linek
pozadovanymi dilci se stava ¢im dal vice univerzalnéjsSim
— krome univerzalnich zdsobnikl mohou pro zajistenf
nejvyssi flexibility k tomuto dcelu slouzit i nasypkové
podavace. Systém VISOR® Robotic Ize vyuzit ke
spolehlivé lokalizaci a naslednému uchopeni dilce
chapadlem robotu z obou druhl zdsobnikd. Pokud jsou
dodavany volné lozené komponenty, pak kamerovy
snimac kontroluje nejen jejich polohu, ale také provadi
inspekci volného prostoru kolem chapadla robotu.
VISOR® vyhodnoti tyto dvé informace a zasle je

do fidiciho systému robotu prostfednictvim jednoho

z integrovanych standardizovanych procesnich rozhran.
Cely proces je pak fizen na zakladé téchto informaci —
objekt je uchopen nebo je spustén chod zasobniku.
Tuto aplikaci Ize také pruzné pfizplsobit pro spolupraci
s jinymi druhy zdsobnik({ a podavact dilcd, u kterych
mlze byt vynechano nakladné centrovaci zafizeni.
Snimac VISOR® detekuje polohu dilcli i Groven naplnéni
zasobniku a pfedava tyto informace fidicimu systému

robotu. V pfipadeé, kdy snimac sleduje operaci stacionarni

montdze, pracuje v casové neutrdlnim operacnim cyklu.

VISOR® Robotic — produktovy prehled

(I SENSOPART

Umistovanfi dilcd

Co nastane po spolehlivém pdebrani dice robotickym
chapadlem? VISOR® Robotic také dodava dllezité
informace pro realizaci naslednych pracovnich krokd

a postupd.

V aplikacich, fizenych robotem, pak demonstruje své
prednosti napt. pfi umistovani Sroubl, montdzi svorek
nebo nandseni lepidla. Dokaze snadno presné a bez
namahy detekovat polohu soucasti, coz umoznuje korekci
jakéhokoliv posunu a tim vyrazné prispéet ke zvysenf
kvality vyroby. Znalost pfesné polohy komponentu
umoznuje napfriklad bezchybnou montaz automobilového
Celniho skla na montazni lince. Redukce vynakladaného
mechanického Usili vede k dalSimu zvysenf flexibility
vyrobni linky. Koncept systému VISOR® Robotic umoziuje
pifimou komunikaci mezi kamerovym snimac¢em VISOR®

a robotem, pficemz pro mnoho aplikaci neni v celém
systému fizeni zapotiebi dalsi viozeny ,prostfednik®

pro tuto komunikaci.

Produktové Rozliseni Zorné pole  Integrované osvétleni

varianty (dhel zabéru)
V20x-RO-A3-xxx 1440 x 1080 cernob./barev. Siroké Bil€, cervené* nebo infracervené* LED
V20x-RO-A3-xxx Advanced 1440 x 1080 cernob./barev. stfedn( Bilé, Cervené* nebo infradervené* LED
V20x-RO-A3-xxx Advanced 1440 x 1080 cernob./barev. lzké Bilé, Cervené* nebo infradervené* LED
V20x-RO-A3-C-2 Advanced 1440 x 1080 cernob./barev. C-mount 7&dné
V20x-RO-P3-xxx Professional 1440 x 1080 ¢ernob./barev. Siroké Bil&, ¢ervené* nebo infracervené* LED
V20x-RO-P3-xxx Professional 1440 x 1080 cernob./barev. stfedni Bilé, ¢ervené* nebo infracervené* LED
V20x-RO-P3-xxx Professional 1440 x 1080 ¢ernob./barev. lzké Bilé, Cervené* nebo infradervené* LED
V20x-RO-P3-C-2 Professional 1440 x 1080 cernob./barev. C-mount Z&dné
V10-RO-A3-xxx Advanced 800 x 600 ¢ernobily. Siroké Bilé, cervené* nebo infracervené* LED
V10-RO-A3-xxx Advanced 800 x 600 cernobily. strednf Bilé, ¢ervené* nebo infracervené* LED
V10-RO-A3-xxx Advanced 800 x 600 cernobily. lzké Bilé, Cervené® nebo infrac¢ervené* LED
V10-RO-A3-C-2 Advanced 800 x 600 ¢ernobily. C-mount Zadné

*pouze u cernobilé verze

www.axima-obchod.cz
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VISOR® Robotic

Popis systéemu

Vsestranny odbornik

V soucasné dobé neustdle narlistd pocet pozadavkl

na feseni robotickych aplikaci v souvislosti se
soudobym trendem Industry 4.0, coz je vyvojova
tendence automatizace vyroby véetné postupné
digitalizace stale SirsSiho spektra ¢innosti, dfive
vyhrazenych analogovym zafizenim nebo lidské
obsluze. Vyzadovana je soucasné i snadnéjsi
obsluznost vS§ech automatizac¢nich zafizeni.

Prave v této oblasti prokazuje systém kamerovych
snimacd VISOR® vynikajici schopnosti. Dostupny
v rozli¢nych provedenich, nabizi dokonalé feseni
v aplikacich pro nejrliznéjsi automatizacni dlohy.

S integrovanymi standardizovanymi rozhranimi Ize
systém VISOR® Robotic snadno integrovat

do stavajicich instalaci a systémd(. V disledku
moznosti vyuziti riznych kalibra¢nich metod

a flexibilnich datovych struktur je také mimordadné
vhodny pro aplika¢ni vyuziti v mnoha ulohach
pramyslové automatizace.

2 AXIAMA

SOLUTIONS

Produktové varianty VISOR® Robotic

Rozliseni

V10 | V10C 800 x 600

Pocet snimkl za sekundu V10 | V10 C
V20 | V20C 1440 x 1080

Pocet snimkd za sekundu V20 | V20 C
Osvétleni

Funkce Multishot (vicenasobné snimani)
Cilovy laser

Objektivy

V10 Sirokylnormal.| izky uhel zabérul

C-mount
\/20 sSirokylnormal.l izky uhel zabérul

C-mount
Interface

Vstupy | vystupy | volitelné

Enkoderovy vstup

Ethernet | EtherNet/IP | Profinet | Senso-
Web

Servisni port

Ulohy/Detektory

Pocet Uloh (max.)

Pocet detektord na dlohu (max.)
Kalibrace

Kalibrace (skalovani, dhel snimani)
Kalibrace pro spolupraci s robotem
Predbézné zpracovani snimku
Filtr pro predbézné zpracovanf
Vicendsobné snimani obrazu | Proménna
rychlost zavérky

Libovolny tvar oblasti prohledavani

Sledovani pozice

Rozpoznav. obrysu (posuy, rotace 360°)
Rozpoznavani vzoru (posuy, rotace 360°)
Detekce hrany (posuy, rotace)
Detekce objektu

Rozpoznavani obrysu (posuy, rotace 360°)
Vicendsobnd detekce obrysu
Rozpozndvani vzoru (posuy, rotace 360°)
Urover $edé | Kontrast | Jas

Funkce posuvné méfitko

BLOB

Identifikace

Datovy kod

Datovy kod advanced (zlepsena verze)
Cérovy kéd

Cérovy kéd advanced (zlep$ena verze)
Prosty text (OCR)

Robotické funkce

Vysledny offset

Kontrola prostoru kolem chapadla
Detektory barvy2

Barevna oblast

Barevna hodnota

Seznam barev

Barevna odchylka (vzddlenost porovnav.
barev v barevném prostoru | Binarizace
"ne u barevného hardware V10C/V20C

VISOR® Robotic

Robotické aplikace, detekce
pfitomnosti, Uplnosti, méreni,
sledovani pozice

Advanced Professional

cernobily -
75 - =
Cernobily | Barevny
40120

bilé, ¢cervené’, infracervené'’

v

VIvIVIY

VIvIvIY

21216
v

VIVIVIY
v

255
255

S

Sl

2 pouze barevny hardware



(I SENSOPART

@ SensoConfig - Allround

o B &/
—— n el =)
Pod@-o@l @®P 2 (B SENSOPART
Setup Help | Result | Statistics
| Job ) m -
S——— Calibration Ell
Alignment o920 000COSPIOOEOSOOEORES i :
= The function "Calibration” transforms the image coordinates
| Detector ® @ 0O 090 0®® 00 00 00 (pixal) into world coordinates (e.g. millimeter). When activated all
b 3 ® 00 0O 09 O® 00O ®0O00®S® ik and dk data is d in the selected unit.
=
et I (0 OO OO ) Select the calibration method
L B BN BN BN BN BN BN BN BN BN BN BN BN N
Result P The calibration methods are divided into two application areas:
(E— L T T [ — “Measurement” and "Robotics”.
Start sensor 00000000 OPOOROOED® :
® ® ® 0 90000 OO OO 22 -
eeo0o000000O0OCGOROOOEDO -~
20 00000 OO®POOEOGODOOSO
Trigger/Image update ® 000 9®®O®O®O®9® 90O 9O
(s ® 90 OO O®OOGEOGOOGOOG®EBGBOOES
Trigger | — eo000000OGOOOROOD
Continuos Fig.: Select the calibration method
5 X 12, 200w 5 151 Terwn & devwm, Crosalar 1 |
Connection mode Cotas e, KLY Parameter Function |-
: - )
B Dk = gt = * Home Prev Next Print
Configure job
Name Description Author Created Image acquisition Pre-processing Calbration | Cyde time JEL
1|Jcb1 Job Autor 24.11.2017, 16:16:55 =
- Calbration plate | [ ¥iFducals
Calibration plate 15x%13 200mm ¢ ¥ | Calibration parameter |
= = hd = Werld X World Y
1-135,00 mm -53,00 mm
E Start calibration Test point | 2 | 135,00 mm 53,00 mm
3 |-135,00 mm 53,00 mm
4 135,00 mm 53,00 mm
o )
- - — r— — T ———— <
Hew Losd B [oekle . |/C Delete o)
‘Mode: Config | Name: VISOR | Active job: 1, Job1 Cydle time: (n/a) Flash: 0.6k8/%0.5M8 |xovoro|oor @ @@ @ O @ O

Priivodce uzivatelskym rozhranim

Vybrat kalibrac¢ni desticku: vybér ze Ctyr rliznych
velikosti

Spusténi kalibrace: snimac VISOR® je
kalibrovan jedinym kliknutim.

Referencni body (znacky): soufadnice snimku
pfeneseny do soufadnicového systému robotu

ve Ctyfech bodech:

Kalibra¢ni metoda — tabulka odpovidajicich dvojic
bodu snimku a redlnych soufadnic robotu:
pro automatickou kalibraci na objektu.

Kontrola volného prostoru v okoli mista uchopent:
uchopen je pouze objekt s dostatecnym prostorem.

Vysledny posun (offset): definovat vysledny bod
a tim pozici, ze které se robot pohybuje nad soucast.

Detektor BLOB: lokalizace komponentd bez ohledu
tvar a velikost. Naucenf referenénich vzora nenf
nutné.
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VISOR® Code Reader

PrecCte cokoliv, co je natisténo, vyrazeno bodovym pismem nebo vytvoreno laserem.

Snimac SensoPart typu VISOR® Code Reader ¢te snadno
mnoho typl ¢arovych kodd i natisténé nebo pfimo na dilci
vytvorené datove maticovée kody, odpovidajici standardu
ECC200, nezavisle na druhu nosného materialu (kov, plast,
papir, sklo). Snimac také snadno desifruje zeSikmené i defor-
movaneé kody nebo kody pfipevnéné na vypoukle, reflexni
¢i prahledné povrchy.

Vestaveény systém vcasneho varovani: snimac¢ VISOR® Code
Reader vyhodnocuje kvalitu natisténych nebo pfimo vytvorenych
datovych maticovych kodl na zékladé standardizovanych
kvalitativnich parametrd podle standardd ISO a AIM.

Verze snimace The VISOR® Code Reader Standard nabizi
vhodné nastroje pro snadno citelné carove kody a datove
maticove kody (napf. natisténé).

Verze Advanced nebo Professional se vyznacuji vysoce
vykonnymi ¢tecimi algoritmy pro obtizné Citelné kody (napf.
pfimo vyznacené na povrchu soucasti)

s AXINA

SOLUTIONS

CHARAKTERISTIKA SNIMACE VISOR® CODE READER

. Spolehlivé ¢te carové kody i natisténé nebo pfimo

vyznacené datové maticové kédy. Cte dokonce i
nékolik kodu rliznych druhd souc¢asné béhem jedno-
ho detekcniho prichodu (1D/2D).

Doplnkova funkce detekce objektl pro jiné inspekéni
dlohy, nez je ¢teni kodd.
Vyhodnoceni kvalitativnich parametr(i kod{ podle

standardu ISO/IEC 15415 a podle AIM DPM 2006.

Flexibilni definovani vystupnich dat (zahlavi, ukonceni,
uzite€ny datovy obsah)

Porovnani s referencnim rfetézcem nebo reguldrnimi
znaky, prenos vysledk( pres digitalni spinaci vystup.

Podpora EtherNet/IP a DHCP, PROFINET.
Rozsdhlé moznosti archivace snimkd a dat.

Ctenf optickych znakd — OCR.



(I SENSOPART

A

MnozZstvi informaci na malé plose:
az 2334 ASCIl symbold (7 bit)
nebo 3116 cislic Ize zakodovat
pomoci ECC-200 datoveho
maticoveho kodu.

Natisténe cdrove kody Kod na lesklem kovovem povrchu Kod s vyrazenym bodovym
pismem pfi externim osvétlenr

VISOR® Code Reader — produktovy prehled

Produktové . Zorné pole (dhel a . -
e Rozliseni 24béru) Integrované osvétleni

V20-CR-S3-xxx Standard 1440 x 1080 Siroké Bilé, cervene nebo infracervené LED
V20-CR-S3-xxx Standard 1440 x 1080 stfednf Bilé, cervene nebo infracervené LED
V20-CR-S3-xxx Standard 1440 x 1080 uzke Bile, cervene nebo infracervené LED
V20-CR-A3-xxx Advanced 1440 x 1080 Siroké Bilé, cervene nebo infracervené LED
V20-CR-A3-xxx Advanced 1440 x 1080 stfrednf Bilé, cervene nebo infracervené LED
V20-CR-A3-xxx Advanced 1440 x 1080 uzké Bilé, cervené nebo infracervené LED
V20-CR-A3-C-2 Advanced 1440 x 1080 C-mount Z&dné

V20-CR-P3-xxx Professional 1440 x 1080 Siroké Bilé, cervené nebo infracervené LED
V20-CR-P3-xxx Professional 1440 x 1080 stfednf Bilé, cervené nebo infracervené LED
V20-CR-P3-xxx Professional 1440 x 1080 uzké Bilé, cervené nebo infracervené LED
V20-CR-P3-C-2 Professional 1440 x 1080 C-mount Zadné

V10-CR-S3-xxx Standard 800 x 600 Siroké Bilé, Cervené nebo infracervené LED
V10-CR-S3-xxx Standard 800 x 600 stfednf Bilé, cervené nebo infracervené LED
V10-CR-S3-xxx Standard 800 x 600 uzké Bilé, Cervené nebo infracervené LED
V10-CR-A3-xxx Advanced 800 x 600 Siroké Bilé, Cervené nebo infracervené LED
V10-CR-A3-xxx Advanced 800 x 600 strednf Bilé, Cervené nebo infracervené LED
V10-CR-A3-xxx Advanced 800 x 600 uzke Bilé, Cervené nebo infracervené LED
V10-CR-A3-C-2 Advanced 800 x 600 C-mount 7&dné

V10-CR-P3-xxx Professional 800 x 600 Siroké Bilé, cervené nebo infracervené LED
V10-CR-P3-xxx Professional 800 x 600 strednfi Bilé, ¢ervené nebo infracervené LED
V10-CR-P3-xxx Professional 800 x 600 uzké Bilé, cervené nebo infracervené LED
V10-CR-P3-C-2 Professional 800 x 600 C-mount Z&dné
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The VISOR® Code Reader
Popis systému Produktoveé varianty VISOR® Code Reader

Snl’ma(:/VIS.ORE@ Fiode Reac.let s i/ntegro,vanou VISOR® Code Reader
detekcll objektu .J.e zcela unikatni ve své &teni &arovych kédii, 2D datovych
cenove kategorii. kéda text

Kompaktni snimac ¢te bézné 1D ¢arové kaody,
2D datové maticové kddy a také umoznuje

Standard Advanced Professional

5 . RozliSeni
optické rozpoznavani znakl (OCR). Je navic V10 | VIOC 800 x 600 Eernobily
vybaven ctyfmi detektory pro detekci objektt Pocet snimki za sekundu VA0 | VIO C 75—
(porovnavani shody se vzorem, jas, Uroven V20 | V20C 1440 x 1080 _ Cernobily
Sedé a kontrast), coz umoznuje spolehlive Pocet snimké za sekundu V20 | V20 C - 401 -
vyhodnoceni i dalSich viastnosti objektu — Osvétleni bilé, cervené’, infracervené!
napr. razitka nebo loga pfi jediném detekcnim Funkce Multishot (vicenasobné snimani) -
priichodu. Spolehliva detekce kédu a vlastnosti  Cilovy laser - v
objektu je zarucena vyuzitim funkce sledovani Objektivy
polohy (volitelnd aktivace) i tehdy, kdy se V10 Sirokylnormal.| Gzky thel zébérul C-mount v/ v/| V| — VIivIVvIv
redlna pozice objektu neshoduje se vzorovou V20 Sirokylnormél.| tzky thel zdbérul C-mount — | — | —1— VIvIvIY
polohou. Interface
Vstupy | vystupy | volitelné 21214 21216
Specialni obrazovy filtr s rozsitenymi Enkdéderovy vstup - v
konfigura¢nimi moznostmi zarucuje vynikajici Ethernet | EtherNet/IP | Profinet | SensoWeb VIvIVIY
kvalitu vyhodnoceni'i v nepfiznivych Servisni port - v
podminkach okolniho prostredi. Vysledky Ulohy/Detektory
detekce mohou byt vyhodnoceny v samotném Pocet dloh (max.) 8 255
snimadi srovndnim s referenénimi fetézci nebo  Pocet detektorli na dlohu (max) 2 255
reguldrnimi vyrazy, takze v mnoha pfipadech Kalibrace
s s o v . Kalibrace (Skalovani, uhel snimani) -
mUZze snimac pracovat autonomneé bez pfipojeni _ =
. . . . Kalibrace pro spolupraci s robotem —
k PLC nebo PC. Pokud je pfipojeni nezbytné, . Y S
o o , Predbézné zpracovani snimku
Ize snimac snadno a pruzné pfipojit pomoci Filtr pro predb&2né zpracovdnt b B v

volné dostupnych PLC funkc¢nich blokl pro
Vicendsobné snimani obrazu /

Siemens S7, Codesys a Allen Bradley. e Feilest ZE ey - - v

Libovolny tvar oblasti prohledavant - - v

Diky integrovanému vyhodnocovani stavu oo peeies

kvalitativnich parametr(i ¢tenych kéd( podle
standard(i ISO a AIM, umozniuje VISOR® Code
Reader také dodatecné vérohodné

Rozpozndv. obrysu (posuy, rotace 360°) -

Rozpoznav. vzoru (posuy, rotace 360°) -

vyhodnoceni natiténych nebo pfimo Detekce hrany (posuv, rotace) -
vyznacenych 1D a 2D kédu na sledované Detekce objektt
soucdsti. Integrované osvétleni's Cervenym, Rozpoznav. obrysu (posuy, rotace 3607) =
infracervenym nebo bilym svétlem umozniuje Vicendsobna detekce obrysu =
pomoci optimalniho osvétleni ¢teného kddu Rozpoznav. vzoru (posuv, rotace 360°) = v
dosahnout nejvy3si provozni spolehlivosti. Uiover sese | Remisei Jos - 4
Funkce posuvné méritko -

. p . BLOB =

Robustni kompaktni pouzdro, ur¢ené pro -
riimyslové aplikace, zarucuje spolehlivost R

P yN ) .p o ) ,p 3 Datovy kéd v _
i v obtiznych instalacnich podminkach. Datovy kod advanced (zlepéend verze) b 7
Integrované objektivy s ohniskovou Eérovy kéd v 5
vzdalenosti 6 mm nebo 12 mm nebo objektivy Earovy kéd advanced (zlepsend verze) _ v
C-mount poskytuji navic uspory pracnosti Prosty text (OCR) - v
a nakladd diky moznosti jejich optimalniho Robotické funkce
pfizptsobeni riznym velikostem kdd Vysledny offset -
a provoznich vzdélenosti. Kontrola prostoru kolem chapadla -

Detektory barvy?
Barevna oblast -

Varianty snimace V20 nabizeji rozliseni
1,5 megapixell pro zvlasté malé kédy nebo

QL2 . Barevna hodnota _
pro rozsahlé oblasti detekce.

Seznam barev -

o Barevna odchylka | Binarizace -
32 “k I A\“‘ "ne u barevného hardware V1I0C/V20C 2 pouze barevny hardware

SOLUTIONS



L Ihx ’-‘ogi i)

Kod vyrazeny bodovym pismem
na nerovném povrchu. Kod je
¢itelny pomoci vykonného cteciho
algoritmu. Pritomnost vyraZzeného
potisku ve formdtu prosteho textu
Ize zkontrolovat vyuZitim detekce
objektd.

Kod s malou ,tichou zonou*
Lze ¢ist i kody s malou ,tichou
zonou“ nebo s poskozenymi
vyhleddvacimi prvky.

Kod s nizkym kontrastem

Kod je citelny, coZ je docileno
vysokou toleranci’ snimace vici
nizkokontrastnim koddam.

Cteni kod( na soldrnich
¢ldncich
Lze cist i kody velmi malych
rozmérd (napr: na deskdch
soldrnich c¢ldnk() nebo vysoce
odrazivé kody (napr. na tenko-
vrstvych kifemikovych deskdch
soldrnich cldnku).

Vyrazné charakteristiky snimact VISOR®

Code Reader

- PouZitelné pro ¢teni véech béznych 2D kodu
(napt. datové maticové kody dle ECC 200) a béznych

1D ¢arovych kodd

- Optimalizace vynalozenych nakladd dosazena

prostfednictvim kombinace dvou funkci v jednom

pristroji: ¢teni kédd a detekce objektl

- Vysoka provozni bezpecnost umoznéna spolehlivou
detekci'i obtizné Citelnych kodl v ndroc¢nych pod-

minkdch okolniho prostredrf

- Flexibilni a jednoduché pfipojeni k PC a PLC prostfedf
diky rozsahlym moznostem archivace snimkd a vysledkd
¢teni, navic volne dostupné PLC funkéni bloky
pro Siemens S7, Codesys a Allen Bradle

(I SENSOPART

Optické rozpozndvdni znakd
Pomoci OCR Ize cist i bodovy mati-
covy potisk.

Natistenée kody na farmaceutick-
ych obalech

Soucasné Ize vyhleddvat a ¢ist 2D
maticove kody dle standardu
ECC200 nebo ¢&drove kody (napr:
dle EAN 13). Kromé ¢teni kodd Ize
pomoci detekce objektt kontrolo-
vat pritomnost optickych znakd. .

- Velmi vysoka flexibilita, docilena i vliivem moznosti ctenf
nékolika podobnych nebo odlisnych typl kodl v jednom
detekénim priachodu

. Cteni optickych znakd (OCR), zalozené na vyuzitf
principu neuronovych siti, vhodné zejména pro bodové
pismo a znaky
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Technické parametry

Optické parametry
Pocet pixell

Technologie
Integrované osvétleni pro méreni
Integrované méreni vzdalenosti

Elektrické parametry

Napdjeci napéti +UB
Proudova spotieba (bez I/0O)
Ochranné obvody

Zpozdéni po zapnutl

VISOR™- V10...: 800 (H) x 600 (V)
VISOR'- VV20...: 1440 (H) x 1080 (V)

CMOS (mono / color)
8 LED (kromé provedeni C-mount)

Siroky / normalni/ tzky hel z&béru (Siroky, sttednf, tizky); autofokus

18 .30V DC'
<300 mA

Ochrana proti pfepdlovani UB / ochrana
proti zkratu (vSechny vystupy)

cca 13 s po zapnuti napajeciho napéti

Mechanické parametry

Rozméry
Stupen kryti
Materidl pouzdra

Materidl Celnf optické plochy

71 x 45 x 45 mm (bez konektoru)
P67

Hlinik, plast, (tlakovy odlitek),
vyhovuje smérnici RoHS

Plast

Vystupy PNP / NPN (pfepinatelné) Teplota okoli: provoz 0...+50°C?
Max. vystupni proud (kazdy ystup)| 50 mA, 100 mA (pin 12) Teplota okoli: skladovanfi -20 ..+60° C?
Spinaci droven vstupl PNP/NPN High>UB-1V, Low <3V Hmotnost cca200g
Vstupni odpor >20 kQ Konektorova pfipojeni Napdjenia 1/0 M12, 12pin(
Vstup enkodéru 40 kHz Ethernet M12, 4 piny
Rozhranf Ethernet (LAN), RS422, RS232, Odolnost viici vibracim EN 60947-5-2
EtherNet/IP, PROFINET, SensoWeb anarazum
Vstupy / Vystupy 2 vstupy, 2 vystupy,
6 volitelnych vstupl / vystupt
c us c €
'Max. zvinéni <5V 280 % vzdusné vihkosti, bez kondenzace par % v zdvislosti na modelu
Kamerovy snimac¢ VISOR® s integrovanou optikou a osvétlenim
|
o
% S
X
- - AN _ -
Kamerovy snimac¢ VISOR® C-mount
14 62.75 8.6 45

———————

—— ;

— g %‘3 I

——————— = mﬁ;ﬁ N

O é‘-

] —| ‘-Optical axis i 0
Optical center 22.5 9 99 N 14 g
M12x1 (2x) 18.5 =
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Zorna pole a hloubky ostrosti (3 SENSOPART

Zorné pole V10 (Siroky uhel zdbéru) Zorné pole V20 (Siroky uhel zabéru)
5 2
300 3 300 g
== X direction 9 = x direction &
200 y direction - 200 y direction o
100 N = 100
T | £ A@«—‘T: _____________
£ P = e 5 O — —
z 0 [~ — T 2 100 [ —
[} N
i —
-100 —
-200
-200 300
100 200 300 400 500 600 700

-300

Zorné pole V10 (normalni uhel zabéru) Zorné pole V20 (normalni uhel zdbéru)
o D
e g
[s2] [s2)
200 E 200 S
150 mm x direction o} 150 == x direction [fe)
y direction y direction -
100 ‘ — 100 ‘ —
T 50 — E 50 —
E L= i P
o O — s O —
] T —— o —
i -50 — i -50 —
100 — -100 —
-150 ‘ ‘ -150
2% 100 200 300 400 500 600 700 800 200, 100 200 300 400 500 600 700 800
Zorné pole V10 (uzky uhel zabéru) Zorné pole V20 (uzky uhel zabéru)
~ 0
(o]
150 a 150 §
== x direction ‘ E mm X direction <
100 y direction 0 100 y direction 5
z % /7 . 50 —
£
E 0 7// - - £ ol
o '\ o
-100 ‘ -100
150, 200 400 600 800 1000 1200 150, 200 400 600 800 1000 1200
----- Zvysend hloubka ostrosti

——— Normalni hloubka ostrosti
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Prislusenstvi

Upevneni

Upevnéni pro V10,V20

_ Typ dilu /Objednaci ¢islo MG 3A /543-11024
- onouse) 5
S Popis Montazni kloub (3 osy) s vyvr-
B tanym otvorem pro montazni ty¢
Materidl: eloxovany hlinik
Vhodné pro V10 / V20
ws onsrzue @0 - Typ dilu /Objednaci ¢islo MG 3A-MST12 / 543-11034
Lﬁ Popis Montazni kloub (3 osy) pro
© @ upevnéni na montdz. ty¢e 12 mm
Bl ° - Materidl: elox. hlinik
! Vhodné pro V10 / V20
e
\
\ |
200
Mounting hinge (MG 45) 0
™
- <
Mounting block, rod (MB 45) S
2
Mounting angle (MA 45)
'
] - @'Hh e Mounting clamp,
17 : h dovetail (MK 45)
Mounting rod (MST 45-x)
; , q " 00— Mounting plate (MP 45)
100
‘ ‘ Mounting rod (MST 45-x)
A - Typ dilu /Objednaci ¢islo MP 45 / 543-11003
I % Popis Montédzni deska pro montaznf
E ty¢
- Materidl: eloxovany hlinik
Vhodné pro MST 45-xx
gl _
2]
T Typ dilu /Objednaci ¢islo MST 45-20 / 543-11005
ﬁ © MST 45-30 / 543-11006
8 MST 45-40 / 543-11007
o
2 Popis Montdzni ty¢ s vnitfnim zavitem
M6
) x=200 | MST 4520 Materidl: nerezové ocel
¥ =300 MST 45-30 Vhodné pro MP 45, MB ST1,MG 45, MB 45,
MZ 45, MG 3A,MG 3A-MST12
x =400 MST 45-40

s AXINA
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Prislusenstvi
Upevneni

(B SENSOPART

Upevnéni pro V10, V20 (pokracovan

i)

Typ dilu /Objednaci ¢islo

MA 45/ 543-11001

o~
N [ g R PP p
g ’e\:i/ S 2 Popis Montazni thelnik
FOse 77@/ ‘ g © Materidl: nerezova ocel V2A
" | Vhodné pro MK 45
T . MK 45 L
*i~§ MB 45
il [ g
$27
\70
60°
= % § Typ dilu /Objednacf ¢islo MA 45 L / 543-11013
QL. N
a4 (ER 5 S | Popis Montazni dhelnik, diouhy
e NS 8 B Materidl: nerezova ocel V2A
‘ : - Vhodné pro MK 45
— s MK 45 L
~i— g/ MB 45
o r z N
¢27 “
|
2
N 2 | Typdilu/Objednaci &islo MK 45 / 543-11000
& ot 3
T 23 2 Popis Upevnovaci svorka, rybinova
1‘0 0 Materidl: eloxovany hlinik
14.5 Sroub: ocel
124 . .
P Vhodné pror V10 /V20
: -~
el ST 2,
140
20
R =] Typ dilu /Objednacf ¢islo MK 45 L/ 543-11021
& 9'?' '/"%2 § Popis Upeviovaci svorka, rybinova,
£ dlouhd; Materidl: eloxovany hlinik
415,‘ Sroub: ocel
2 Vhodné pro V10 / V20
)
194

20

32

Typ dilu /Objednaci ¢islo

MB 45/ 543-11062

Popis Stfedni upevnovaci dil pro
montazni ty¢
Vhodné pro Materidl: eloxovany hlinik

MST 45-xx

www.axima-obchod.cz
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Prislusenstvi
Objektivy

Objektivy, C-mount

s AXINA

SOLUTIONS
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Typ dilu /Objednacf ¢islo
Popis

Vhodné pro

Typ dilu /Objednaci ¢islo
Popis

Vhodné pro

Typ dilu /Objednacf ¢islo
Popis

Vhodné pro

Typ dilu /Objednaci ¢islo
Popis

Vhodné pro

Typ dilu /Objednacf ¢islo
Popis

Vhodné pro

Typ dilu /Objednacf ¢islo
Popis

Vhodné pro

LO C 8/526-51513

Objektiv C-mount

8 mm ohniskova vzdal. Nastav
clony/ ostfeni: manualné

Z4avit filtru: 30,5/0,5

Priimér: 33,5 mm;

Max. délka: 33,5 mm;
Hmotnost: 70 g

V10 / V20 C-Mount

LO C12/526-51514

Objektiv C-mount

12 mm ohniskova vzdal. Nastav.
clony/ostfeni: manudiné

Zavit filtru: 30,5/0,5;

Primér: 33,5 mm

Max. délka: 33,5 mm
Hmotnost: 65 g

V10 / V20 C-Mount

LO C16/526-51515

Objektiv C-mount

16 mm ohniskova vzdal. Nastav.
clony / ostfeni: manudlné

Z4avit filtru: 30,5/0,5

Priimér: 33,5 mm

Max. délka: 33,5 mm;
Hmotnost: 65 g

V10 /V20 C-Mount

LO C 25/526-51516

Objektiv C-mount

25 mm ohniskova vzdal. Nastav.
clony / ostfeni: manudlné

Zavit filtru: 30,5/0,5

Prdmér: 33,5 mm;

Max. délka: 44,9 mm:;

Hmotnost 75 g

V10 / V20 C-Mount

LO C35/526-51525

Objektiv C-mount

35 mm ohniskova vzdal.

Nastav. clony / ostfeni: manualné
Zavit filtru: 30,5/0,5

Priimér: 33,5 mm;

Max. délka: 47,5 mm;

Hmotnost: 87 g

V10 / V20 C-Mount

LO C50/526-51M3

Objektiv C-mount

50 mm ohniskova vzdal. Nastav.
clony / ostfeni: manualné

Z4avit filtru: 30,5/0,5

Priimér: 33,5 mm

Max. délka: 47,2 mm

Hmotnost: 90 g

V10 / V20 C-Mount



(B SENSOPART

Objektivy, C-mount (pokracovani)

< Typ dilu / Objednacf ¢islo LO C75/526-51116
o a Popis Objektiv C-mount
2 75 mm ohniskovd vzdél. Nasta-

veni clony/ostfeni: manudlné
Zavit filtru: 30,5/0,5

Pramér: 35,0 mm

Max. délka: 73,6 mm Hmotnost:
13 g

on

S55(e) 577512m) 095

Vhodné pro V10 / V20 C-Mount
Prislusenstvi, objektivy
Typ dilu Objedn. ¢. Popis
LR5 543-1101 Mezikrouzek 5 mm
ETS 527-51143 Sada mezikrouzk(:

1x0,5mm 1x10 mm
2xITmm  1x20 mm
Tx5mm 1x40 mm

typ dilu Objed. ¢. Popis
LOF-BP-R635- 533-01015 Cerveny pasmovy filtr pro
30,5x0,5 objektiv C-mount
LOF-LP-IR850- 533-01010 pasmo 610 - 660 nm
30,5x0,5 Infracerveny filtr pro objektiv
LOF-PF-30,5x 0,5 526-51531 C-mount, pfenos > 825
nmPolarizacni filtr pro objektiv
C-mount
Ochranné kryty a polarizac¢ni filtry
N B Typ dilu /Objednaci ¢islo LPT 45 CML 5/527-51132
§ Popis C-mount IP 65 ochranny kryt
5 g - Pfiruba 5 mm
2 Maximalni rozmeéry objektivu:
- Primér: 38 mm
Délka: 42 mm
Vhodné pro V10 / V20 C-Mount
@ Typ dilu /Objednaci ¢islo LPT 45 CML 5L/ 527-51134
§ Popis C-mount IP 65 ochranny kryt

Pfiruba 5 mm

Maximalni rozmeéry objektivu:
Primér: 38 mm

Délka: 60 mm

Vhodné pro V10 / V20 C-Mount

153-01129

V10, V20 C-mount IP 65 C-mount objektivy

ochranny kryt LO C 8/526-51513

LPT 45 CML 5/527-5132 LO C12/526-51514
LO C16/526-51515
LO C 25/526-51516
LO C35/526-51525
LO C50/526-51113

LPT 45 CML 5L/ 527-5134 LO C75/526-51116
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Prislusenstvi

Ochranné kryty a polarizacni filtry

Ochranné kryty a polariza¢ni filtry (pokrac.)

Typ dilu / Objednaci ¢islo

LPC Vxx / 651-01001

O
E Popis Odnimatelny ochran. kryt pro
— 2 VxO0 s integrov. objektivem /
osvetlenim
Vhodné pro V10 /V20
| ) i I P
50.5 235
446 o Typ dilu / Objednacf ¢islo LPC Vxx S1-5 / 651-01002
wn
® Popis Nahradni panely (sklo) pro LPC
N g Vxx, sada 5 kusl Mater.: sklo s
g antirefl. vrstvou
Vhodné pro LPC Vxx
446 5 Typ dilu / Objednacf ¢islo LLPF Vxx S1/651-01003
® Popis Panel polariza¢niho filtru pro
B LPC Vxx (100% pokryti)
§ Mater.: sklo s antireflex. vrstvou
Vhodné pro V10 /V20
446 2 Typ dilu / Objednaci ¢islo LPF Vxx S2 / 651-01004
® Popis Panel polariza¢niho filtru proLPC
3 Vxx (50% pokryti, oboustranny)
§ Mater.: sklo s antireflex. vrstvou
Vhodné pro V10 /V20

Typ dilu / Objednaci ¢islo

LPF Vxx S1-5/ 651-01005

Popis Panel polarizacfiltru pro LPCVxx
(100% pokryti), sada 5 kust
Mater.: sklo s antirefl. vrstvou
Vodné pro LPC Vxx

Typ dilu / Objednaci ¢islo

Z-USB-VISOR® / 651-01000

Popis USB flash disk se softw. VISOR®
PC
Vhodné pro V10 /V20

Plo$né svétlo pro V10,V20

Typ dilu Objednaci ¢islo Popis
LF45 W-24-2112 525-51147 Plosné svétloV10 / V20, bilé, 12 pind
LF45 R-24-2112 525-51148 Plodné svétloV10/ V20, ¢ervené, 12 pinl
LF45IR-24-21.12 525-51149 Plosné svétloV10 / V20, infracervené, 12 pina*
305 07, A 45
N
 — [}
1 ) n 3
© | o
S © o = < -
\ J §| g ‘E'H’ <

* Externi infracervené (IR) osvétleni Ize kombinovat pouze se snimaci v provedeni IR nebo C-Mount.
LED plosné osvétleni pro vedlejsi pfisvétleni v krytech se stupném kryti IP67. Vice jednotek Ize kaskddové zapojit pro osvétleni z nékolika smérd.

Spinany zesilovac neni nutny.

s AXIMA
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Prislusenstvi (B SENSOPART

Osveétleni

Kruhové osvétleni pro V10,V20

Typ dilu Objednaci ¢is. | Popis Uhlovy drzak
LFR 115 WD-24-2112 | 525-51150 Kruh. osvétl. V10 / V20, bilé, difuznf, 12 pinl 543-11015
LFR 115 RD-24-2L12 525-51151 Kruhové osvétl. V10/V20, cervené, difuznf, 12 pinil  543-11015
LFR 115 1D-24-2112 525-51152 Kruh. osvétl. V10 / V20, infracer., difuz.12pind* 543-11015
LFR 115 WK-24-21L12 525-51153 Kruh. osvétl. V10 / V20, bilé, ¢iré, 12 pin 543-11015
LFR 115 RK-24-2L12 525-51154 Kruh. osvétl. V10 / V20, ¢ervené, ¢iré12-pind 543-11015
LFR 115 IK-24-2L12 525-51155 Kruh. osvétl.V10/V20, infracerv.,ciré12-pini* 543-11015
*Spinany zesilova¢ neni nutny

| g
[}
‘ 3
[32]
i)
Bodové osvétleni V10, V20
Typ dilu Objednaci ¢islo | Popis
LS 55 x 46 WK-24-A13 2112 532-51101 Bodové osveétleniV10/V20, bilé, difuznf, 12 pina
LS 55 x 46 RK-24-A13 2112 532-51102 Bodové osvétleni, V10/V20, ¢ervené, difuzni, 12 pind
LS 55 x 46 iRK-24-A13 2L12 532-51103 Bodové osvétleni, V10/V20, infracervené, difuzni, 12 pind*

*Spinany zesilovac¢ neni nutny

Pripojovaci adaptér pro osvétleni V10,V20

Objednaci ¢islo Popis Description

LA45V-24-2112 525-01001 V10 / V20 pfipojovaci adaptér pro LED osvétlent
s konektorem M12, 5pind

LA45VT-24-2L12 525-01002 V10 / V20 pfipojovaci adaptér pro LED osvétlenfi

s konektorem M12, 5 pint, se spinacim vystupem

31.9

30.5 24 45
Ring light Conneclion adapter VISOR
LR 100 xD LA 45 V-24-2L12
0 sensomr
0
8| © < 2 -
8 g | (e
§ = @
e ;
22.5 Q| 131 ‘ 14
o~z

* Externfinfracervené (IR) osvétleni Ize kombinovat pouze se snimaci v provedeni IR nebo C-Mount.
LED kruhové osvétleni pro vedlejsi pfisvetleni v krytech se stupném kryti IP67. Spinany zesilova¢ neni nutny, kaskadni zapojenf vice jednotek je mozné.
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Prislusenstvi
Kabely

Typ dilu

Objednaci ¢islo

Popis

Napajeci a I/0O kabely pro
V10,V20 (standardni)

C L12FG-S-2m-PUR 902-51801 Napéjeci a I/O kabel, 2 m, pfimy konektor M12, 12 pind, stinény, vhodny pro vodici fetézy

C L12FG-S-5m-PUR 902-51796 Napajeci a I/O kabel, 5 m, pfimy konektor M12, 12 pin(, stinény, vhodny pro vodici fetézy

C L12FG-S-10m-PUR 902-51797 Napdjeci a I/O kabel, 10 m, pfimy konektor M12, 12 pin(, stinény, vhodny pro vodici fetézy

C L12FG-S-20m-PUR 902-51805 Napadjeci a I/0O kabel, 20 m, pfimy konektor M12, 12 pind, stinény, vhodny pro vodici fetézy

C L12FG-S-30m-PUR 902-51845 Napdjeci a I/O kabel, 30 m, pfimy konektor M12, 12 pin(, stinény, vhodny pro vodici fetézy

C L12FW-S-2m-PUR 902-51798 Napdjeci a I/O kabel, 2 m, thlovy konektor M12 (90°), 12 pind, stinény, vhod. pro vodici fetézy
C L12FW-S-5m-PUR 902-51799 Napdjeci a I/O kabel, 5 m, thl. konektor M12 (90°), 12 pin(, stinény, vhodny. pro vodici fetézy
C L12FW-S-10m-PUR 902-51800 Napdjeci a I/O kabel, 10 m, dhl. konektor M12 (90°), 12 pind, stinény, vhodny pro vodici fetézy
C L12FW-S-20m-PUR 902-51821 Napdjeci a I/0 kabel, 20 m, thl. konektor M12 (90°), 12 pin(, stinény, vhodny pro vodici fetézy
C L12FW-S-30m-PUR 902-51846 Napdjeci a I/O kabel, 30 m, dhl. konektor M12 (90°), 12 pind, stinény, vhodny pro vodici fetézy
Napajeci a I/0 kabely pro

V10, V20 (3-pin)

C L12/3FG-S-2m-PUR 902-51833 Napdjecia /O kabel, 2 m, pfimy konektor M12, 3 piny (24 \, GND]Trigger), stihneny, vhodny pro vodici fetézy

C L12/3FG-S-5m-PUR 902-51834 Napdjecia /O kabel,5 m, pfimy konektor M12, 3 piny (24 V, GND;Trigger), stihény, vhodny pro vodici fetézy
C L12/3FG-S-10m-PUR 902-51835 Napdjecia /O kabel, 10 m, pfimy konekt. M12, 3 piny (24 V, GND;Trigger), stinény, vhodny pro vodicifetézy

C L12/3FG-S-20m-PUR 902-51839 Napdjecia I/O kabel, 20 m, pfimy konekt. M12, 3 piny (24 V, GND;Trigger), stinény, vhodny pro vodici fetézy

C L12/3FG-S-30m-PUR 902-51847 Napdjecia /O kabel, 30 m, primy konekt. M12, 3 piny (24 V, GND;Trigger), stihény, vhodny pro vodici fetézy

C L12/3FW-S-2m-PUR 902-51836 Nap.a /O kabel, 2 m, dhl. konekt. M12 (90°), 3 piny (24 V, GND;Trigger), stin., vhod. pro vod. fetézy

C L12/3FW-S-5m-PUR 902-51837 Nap.a I/O kabel, 5 m, dhl. konekt. M12 (90°), 3 piny (24 V, GND,Trigger), stin., vhod. pro vod. fetézy

C L12/3FW-S-10m-PUR 902-51838 Nap.a /O kabel, 10 m, dihl. konektM12 (90°), 3 piny (24 V, GND;Trigger), stin., vhod. pro vod. fetézy

C L12/3FW-S-20m-PUR 902-51840 Nap.a /O kabel, 20 m, uhl. konekt.M12 (90°), 3 piny (24 V, GND;Trigger), stin., vhod. pro vod. fetézy

C L12/3FW-S-30m-PUR 902-51848 Nap.a /O kabel, 30 m, uhl. konekt.M12 (90%), 3 piny (24 V, GND,Trigger), stin., vhod. pro vod. fetézy
Ethernetovy kabel pro V10/V20

Cl LAMG/RJ45G-GS-3m-PUR 902-51754 Ethernetovy kabel, 3 m, pfimy konektor M12, 4 piny/RJ45, stinény, vhodny pro vodici fetézy

Cl LAMG/RJ45G-GS-5m-PUR 902-51782 Ethernetovy kabel, 5 m, pfimy konektor M12, 4 piny/RJ45, stinény, vhodny pro vodici fetézy

Cl LAMG/RJ45G-GS-10m-PUR 902-51784 Ethernetovy kabel, 10 m, pfimy konektor M12, 4 piny/RJ45, stinény, vhodny pro vodici fetézy

Cl LAMG/RJ45G-GS-20m-PUR 902-51820 Ethernetovy kabel, 20 m, pfimy konektor M12, 4 piny/RJ45, stinény, vhodny pro vodici fetézy

Cl LAMG/RJ45G-GS-30m-PUR 902-51843 Ethernetovy kabel, 30 m, pfimy konektor M12, 4 piny/RJ45, stinény, vhodny pro vodici fetézy

Cl LAMW/RJ45G-GS-3m-PUR 902-51786 Ethernetovy kabel, 3 m, Uhlovy konektor M12 (90°), 4 piny/RJ45, stinény, vhodny pro vodici fetézy
Cl LAMW/RJ45G-GS-5m-PUR 902-51788 Ethernetovy kabel, 5 m, Uhlovy konektor M12 (90°), 4 piny/RJ45, stinény, vhodny pro vodici fetézy
Cl LAMW/RJ45G-GS-10m-PUR 902-51790 Ethernetovy kabel, 10 m, Uhlovy konekt. M12 (90°), 4 piny/RJ45, stinény, vhodny pro vodici fetézy
Cl LAMW/RJ45G-GS-20m-PUR 902-51822 Ethernetovy kabel, 20 m, Uhlovy konekt. M12 (90°), 4 piny/RJ45 , stinény, vhodny pro vodici fetézy
Cl LAMW/RJ45G-GS-30m-PUR 902-51844 Ethernetovy kabel, 30 m, dhlovy konekt. M12 (90°), 4 piny/RJ45, stinény, vhodny pro vodici fetézy
Kabel pro osvétleni V10/V20

CB L12FS/L12FS-0,35m-GG-PUR 902-51841 Kabel pro osvétleni 2 x M12/12 pin(i, 0,35 m, pfimy konektor, stinény, vhodny pro vodici fetézy
CB L12FS/L12FS-0,5m-GG-PUR 902-51806 Kabel pro osvétleni 2 x M12/12 pind, 0,5 m, pfimy konektor, stinény, vhodny pro vodici fetézy
CB L12FS/L12FS-2m-GG-PUR 902-51807 Kabel pro osvétleni 2 x M12/12 pind, 2 m, piimy konektor, stinény, vhodny pro vodici fetézy
CB L12FS/L12FS-10m-GG-PUR 902-51854 Kabel pro osvétleni 2 x M12/12 pint, 10 m, pfimy konektor, stinény, vhodny pro vodici fetézy
CB L12FS/L12FS-0,35m-WW-PUR 902-51842 Kabel pro osvétleni 2 x M12/12 pin(, 0,35 m, Uhl. konekt. 90°, stinény, vhodny pro vodici fetézy
CB L12FS/L12FS-0,5m-WW-PUR 902-51808 Kabel pro osvétleni 2 x M12/12 pint, 0,5 m, dhl. konekt. 90°, stinény, vhodny pro vodici fetézy
CB L12FS/L12FS-2m-WW-PUR 902-51809 Kabel pro osvétleni 2 x M12/12 pind, 2 m, dhl. konekt. 90°, stinény, vhodny pro vodici fetézy
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PV-AW10I0T10.4TX(-V)

Zobrazovaci a konfiguracni zarizeni pro kamerové snimace SensoPart

Funkce

Rozliseni

Pomér stran

Technologie

Barvy

Podsvétleni

Zivotnost podsvétlenf
Svitivost displeje !
Kontrastni pomér displeje
Operacni systém

Elektrické parametry

Napdjeci napéti+UB  CPU

USB
Ethernet

Komunikace
Video
Pamét
Pevny disk
BIOS

Ty odnoty se vztahuji pouze na displeje

Typ dilu

PV-AW1010T10.4TX
PV-AW1010T10.4TX-V

Prislusenstvi

Propojovaci kabel (Ethernetovy kabel)

C€

1024 x 768

4:3

TFT

16.2 million(
LED

30,000 h

350 cd/m?

1200 :1
Windows® 10 loT

(B SENSOPART

CHARAKTERISTIKA PRODUKTU

« Zobrazovaci a konfigura¢ni zafizeni pro kamerové
snimace a systémy SensoPart

« Vhodné pro instalaci do dvefi rozvadécovych skfini
a do ovladacich panell

« Zcela pfedkonfigurovano

Mechanické parametry

24V DC+20% Rozméry 266 x 213.2 x 52.4 mm
AMD® GX-415GA / Quad Core™ /1.5 GHz|  Stupen krytf IP 65
64 Bit/2 MB Cache Teplota okolniho prostredr: 0..+50°C
2 x USB Host 3.0 provoz
2 x 1 Gbit Ethernet Teplota okolniho prostredr: s -10 ... +70°C
1x RS232 kladovani
1% DVI-I Hmotnost 1700 g
4 GB DDR3L
64 GB MLC
AMI BIOS, supports ACPI function
Objednaci ¢islo Popis

533-01031
533-01032

strana 42

Panel PC 10.4“Win10 loT, XGA, dotykovy, ¢elni montdz na panel
Panel PC 10.4“Win10 loT, XGA, montaz dle standardu VESA

www.axima-obchod.cz
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ZCP

Kalibracni pfislusenstvi pro kamerové snimace SensoPart

Kalibrac¢ni desticky

Typ dilu

ZCP 50-13x15

ZCP 100-13x15
ZCP 200-13x15
ZCP 500-13x15
ZCP 50-13x15-X01
ZCP 50-13x15-X01
ZCP 100-13x15-X01
ZCP 200-13x15-X01
ZCP 500-13x15-X01
ZCP 50-13x15-X03
ZCP 100-13x15-X03
ZCP 100-ECC200

Objednaci
¢islo

533-11030
533-11031

533-11032
533-11033
533-11037
533-11038
533-11039
533-11040
533-11035
533-11042
533-11041

533-11036

Popis

15x13 bod,
15x13 bodd,
15x13 bodu,
15x13 bodd,
15x13 bod,
15x13 bodd,
15x13 bodd,

50 mm x 37,9 mm

100 mm x 75,8 mm

200 mm x 151,7 mm

500 mm x 379,2 mm

nitkové kiize, 50 mm x 37,9 mm
nitkové kfize, 100 mm x 75,8 mm
nitkové kfize, 200 mm x 151,7 mm

15x13 bodU, nitkové kiize, 500 mm x 379,2 mm

15x13 bodd, referenc. body (znacky), 100 mm x 75,8 mm

15x13 bodd, montazni otvory, 50 mm x 37,9 mm

15x13 bodd, montazni otvory, 100 mm x 75,8 mm

Provedeni

Standard
Standard
Standard
Standard
X01

X01

X01

X01

X02

X03

X03

Kalibra¢ni desti¢ka pro kvalitativni parametry ECC200 kodd| -

pro Code Reader

Kalibra¢ni desti¢ky jsou vyuzivany pro kalibraci kamerovych snimacd VISOR® .

Zména méfitka, uhel sklonu vici kolmému pohledu na rovinu méfeni nebo zkresleni objektivu — vSechny tyto vlivy jsou korigovany.

Rozmérovy nacrtek Standard

® 0 0006060000600 0 00
® 0000606060000 00OCS
9=-0-0-0-0-0-0-0-0-0-0-0-0-0-0
® 00600000000 00O00
®©000®06® 060060060 00
® 6000606060000 0000
®© 0 0606000060000 000

153-13531

Podporuje kalibracni metodu ,Kalibracni desticka (Méreni)”.
Referen¢ni znacky: zadné

Rozmérovy nacrtek X01

-

©

7N

w

®©000COe0OGOGOGEOSOGEOSNOOSOSES
® 00000600600 00000
®© 0 0006000600000 00

N
53-01300

7\
&

o
7

IS

Podporuje kalibra¢ni metodu ,Kalibracni desticka (Robotics)”.

Pomoci referencnich znacek je nastaven vztah k absolutnimu soufadnicovému systému.

Referenc¢ni znacky: nitkové kfize

s AXIAA

SOLUTIONS

ZCP 50-13x15

ZCP 100-13x15
ZCP 200-13x15
ZCP 500-13x15

[mm]| [mm]| [mm]| [mm]|[mm]|[mm]

54 47
104 |85
204 |16l
504 389

[(mm]| [mm]| [mm]| [mm]| [mm]| [mm]

ZCP 50-13x15-X01 |98 54

ZCP 100-13x15-X01
ZCP 200-13x15-X01
ZCP 500-13x15-X01

180 100
340 |176
820 |403

e®

e®

t

AR ININ

t

MDA IN

Doporucené
zorné pole
[mm]

22-50
30-100
60-200
150 - 500

Doporucené
zorné pole
[mm]

22-50
30-100
60-200
150 - 500



Kalibra¢ni desticky

Rozmérovy nécrtek X02

X +125.00
Y +55.00

X -125.00
‘@’Y +55.00
e
1] ° X -125.00 >0
Y +85.00
3

|

X +125.00
Y +85.00

|
et
2
X +125.00
Y -85.00
X +125.00
Y -55.00
e
+X
—_—
°4

15313528

(B SENSOPART

e® |t Doporucené
zorné pole

[mm]| [mm]|[mm]| [mm]| [mm]| [mm]| [mm]

Pro pfevedeni do absolutniho soufadnicového systému jsou k dispozici reflexni znacky.

Transformace je vypoctena v robotu (v jeho fidicim systému).
Referen¢ni znacky: referenéni body, nitkové kiize

Rozmérovy nacrtek X03

R) X -125.00

/(f/ x+12500 (]
D) v -85.00 Y -85.00

X -125.00 X +125.00
Y -55.00 Y -55.00
e

N

'@
S

e

+X \\c)‘\
—

X +125.00
Y +55.00

o,

X -125.00
Y +55.00 l +Y
e

1 X -125.00
Y +85.00

3

X +125.00
Y +85.00

Viz verzi X02.
Referenc¢ni znacky: montazni otvory, nitkové kfize

Rozmérovy nécrtek ZCP 100-ECC200

(1 SENSOPART

Referencni kod pro kvalitativni parametry podle ISO/IEC 15415.
Sechny parametry musi byt v jakostn tfidé ,A*

oci obrysti rdmecku se ujistéte, zda obrazec kodu je ve stfedu snimku.

zcp 100-£CC200
Order No. 53311036

Zkontrolujte, zda ,VysSka modulu“ a ,Sitka modulu“ > 10 a zda ,Kontrast* > 80. Pp-

153-13530

15313529

ZCP 100-13x15-X02 295 215 250 170 7 4 30-100
a b c d ed |t Doporucené
zorné pole

[mm]| [mm]|[mm]| [mm]| [mm]| [mm] [mm]

250
250

170 |7 4
170 |7 4

22-50
30-100

ZCP 50-13x15-X03
ZCP 100-13x15-X03

298
298

218
218

Kalibra¢ni desticka pro datoveé maticové kody podle standardu ECC200. Vzorovy kéd v jakostni tfidé ,A” podle ISO/IEC 15415.

www.axima-obchod.cz 45
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AXIMA, spol. s . o.
Videnska 125,

619 00 Brno

+420 547 424 021
obchod@axima.cz
Technickd podpora
+420 547 424 024
snimace@axima.cz

Pobocka Jihlava
Hruskové Dvory 127,
583 01 Jihlava

+420 567 310 968
obchod2@axima.cz

Poboc¢ka Svitavy
Machova alej 2177/7
568 02 Svitavy
+420 461535 212
obchod3@axima.cz

Pobocka Slovensko
Tovarenska 4077/37

018 41 Dubnica nad Vahom
+421 424 468 225
obchod@aximaslovensko.sk
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