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VISOR" Robotic
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VsSestranny pomocnik
pro robotické aplikace

V soucasné dobé neustédle narlstd pocet pozadavk( na feSeni robotickych aplikaci v souvislosti se

soucasnym trendem Primyslu 4.0, coz je vyvojova tendence automatizace vyroby a postupné digitalizace

stdle SirsStho spektra ¢innosti, dfive vyhrazenych pro analogova zafizeni nebo lidskou obsluhu. Zaroven je
vyzadovdna i snadnéjsi obsluznost vSech automatizacnich zafizeni.

Pravé v této oblasti prokazuje systém kamerovych snimactd VISOR® Robotic vynikajici schopnosti. Dostupny

v rznych provedenich, nabizi dokonalé feSeni v aplikacich pro nejrliznéjsi automatizacni dlohy.

S integrovanymi a standardizovanymi rozhranimi Ize systém VISOR® Robotic snadno integrovat

do stdvajicich instalaci a systém(. V ddsledku moZnosti vyuziti rdznych kalibra¢nich metod a flexibilnich
datovych struktur je také mimotfddné vhodny pro aplika¢ni vyuziti v mnohych tlohdch primyslové automatizace.

CHARAKTERISTIKA VISOR® ROBOTIC

- vhodné provedeni pro kazdou aplikaci
- vybér rlizného rozliseni
. ohniskova vzddlenost objektivii od 6 mm do 75 mm

- monochromatickd a barevnd varianta (napf. k potlaceni
vlivu rliznych barev dopravnikovych pdsu)

- integrované a standardizované rozhrani
(Profinet, EtherNet/IP, TCP/IP)

- flexibilni vystupni protokol

- kontrola dostatec¢né volného prostoru kolem
robotického chapadla

. zohlednéni vertikdiniho posunu v ose Z vici pracovni
roviné prostfednictvim funkce Z-offset

- korekce vysledného offsetu v software VISOR®

pro jednoduché nastaveni orientace robotického
chapadla pfi uchopenf

- rzné detektory pro lokalizaci az 10 000 komponentd

www.axima-obchod.cz “XIA\“‘
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Pick & place aplikace jsou velmi jednoduché.
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Odebiradni a premistovani komponent

v

Z&asobovani a dopliovani systémU vyrobnich linek

pozadovanymi dilci je ve stdle vySSi mife univerzainéjsi —

kromé univerzalnich zdsobnik{ mohou pro zajisténi nejvyssi

flexibility k tomuto Ucelu slouzit i ndsypkové podavace.

Systém VISOR® Robotic Ize vyuzit ke spolehlivé lokalizaci

a naslednému uchopeni dilce chapadlem z obou druhl

zdsobnikd. Pokud jsou doddvany volné loZzené komponenty,

pak kamerovy snimac kontroluje nejen jejich polohu, ale také

provadi inspekci volného prostoru kolem chapadla robotu.

Systém VISOR® vyhodnoti obé tyto informace, které odesle

do fidiciho systému robotu prostfednictvim jednoho

z integrovanych standardizovanych procesnich rozhrani.

Cely proces je pak fizen na zakladé téchto informaci -

uchopeni objektu nebo spusténi chodu zdsobniku.

Tuto aplikaci Ize také pruzné pfizpusobit pro spolupraci

s jinymi druhy zésobnl'kil/podavaéil dilct, u kterych mtze byt VISOR® Robotic detekuje polohu soucasti v univerzadlnim zdsobniku pfedtim,

vynechdno nakladné centrovaci zatizeni. VISOR® detekuje nez mﬂie byt potvt5 spolehli\vlé vyj'm‘Lfta. P]Fi vyu,iitl’ai 255 moznych kombinaci Ize
. . . .. . . L, dosahnout vysokého stupné flexibility vyrobniho procesu.

polohu a uroven naplnéni zasobniku a predava tyto

informace Fidicimu systému robotu. Kamerovy snimac pracuje

v pfipadé staciondrni montdze v ¢asové neutrdlnim

opera¢nim cyklu.

Umistovani dilct

v

Co nastane po spolehlivém odebrani dilce robotickym

chapadlem? VISOR® Robotic také doddva dulezité informace

pro realizaci naslednych pracovnich krokd a postup(.

V aplikacich, fizenych robotem, pak demonstruje své

pfednosti napt. pfi umistovani Sroubl, montazi svorek nebo ——
nanaseni lepidla. Dokdze snadno pfesné a bez ndmahy
detekovat polohu soucdsti, coz umoznuje korekci jakéhokoliv
posunu, a tim vyrazné pfispét ke zvyseni kvality vyroby.
Znalost presné polohy komponentu umoznuje napfiklad
bezchybnou montdz automobilového ¢elniho skla

na montdzni lince. Redukce mnozstvi vynaklddaného
mechanického usili vede k dalsimu zvysenf flexibility vyrobnf
linky.

Koncept systému VISOR® Robotic umoznuje pfimou
komunikaci mezi kamerovym snimac¢em VISOR® a robotem,
pfi¢emz pro mnoho aplikaci neni v celém systému fizeni
zapotiebi dalsi vliozeny ,prostfednik® pro tuto
komunikaci.

VISOR® Robotic uréuje pfesnou polohu pfi obrdbéni pouzdra snimace. Udaje
0 posuvu jsou vyuzity ke korekci trajektorie koncového bodu ramene robotu.

Technicka podpora a cenové nabidky: L +420 547 424 024 & robot@axima.cz
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VISOR® kalibra¢ni desky: automatické korekce chyb
zpUsobenych deformaci zaruc€uje presné vysledky.
Ctyfi dostupné verze pokryvaji rozmanité zorné pole
a pracovni vzdalenosti.
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VISOR® Robotic — Pfehled produktt

Nazev Objednaci Varianta Rozliseni Ohniskova Integrované osvétleni
kod vzdalennost
V20-RO-A2-W12 536-91047 Mono 1280 x 1024 pixell 12 mm bila
V20-RO-A2-R12 536-91048 Mono 1280 x 1024 pixell 12 mm cervend
VV20-RO-A2-112 536-91049 Mono 1280 x 1024 pixell 12 mm infracervena
V20-RO-A2-C 536-91053 Mono 1280 x 1024 pixell C-Mount zadné
V10-RO-A2-W6 535-91123 Mono 736 x 480 pixell 6 mm bila
V10-RO-A2-W12 535-91116 Mono 736 x 480 pixeldl 12 mm bild
V10-RO-A2-W25 535-91119 Mono 736 x 480 pixell 25 mm bila
V10-RO-A2-R6 535-91124 Mono 736 x 480 pixell 6 mm cervena
V10-RO-A2-R12 535-91117 Mono 736 x 480 pixel 12 mm cervenad
V10-RO-A2-R25 535-91120 Mono 736 x 480 pixell 25 mm cervenad
V10-RO-A2-16 535-91125 Mono 736 x 480 pixell 6 mm infracervend
V10-RO-A2-112 535-91118 Mono 736 x 480 pixel 12 mm infracervend
V10-RO-A2-125 535-91121 Mono 736 x 480 pixeld 25 mm infracervena
V10-RO-A2-C 535-91122 Mono 736 x 480 pixelt C-Mount zadné
V20C-RO-A2-W12 536-91051 Color 1280 x 1024 pixell 12 mm bila
V20C-RO-A2-C 536-91050 Color 1280 x 1024 pixeld C-Mount zadné

www.axima-obchod.cz ‘\XIA\“‘




Poznamky
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Technickd podpora a cenové nabidky: 2 +420 547 424 024 9 robot@axima.cz
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Ziskejte vetsi kontrolu nad svym podnikanim
s kolaborativnhimi roboty

Spolecnost Universal Robots se zavdzala doddvat bezpecné, flexibilni a snadno pouzitelné
kolaborativni roboty podnik(im v§ech velikosti po celém svété. Vyviji kolaborativni roboty,

ktefi automatizuji opakujici se a monotdnni procesy a zvysuji jejich efektivitu. Timto zplsobem
pomdha vyrobnim oddélenim pfifadit jejich zaméstnance na pracovni pozice se zajimaveéjsi naplni
prace — poméaha tak vytvaret pracovni mista, kterd zaméstnancim pfindseji nové moznosti a spolecnosti
priddvaji dal$i hodnotu.

e-SERIES — ROBOT UR3e,
UR5e a UR10e

Rada e-Series se sklada ze tif velikosti UR3e, UR5e a UR10e. Tito roboti jsou presn&jsi, obsahujf silové
momentovy senzor zabudovany v pfirubé, obsahuji rozsiteni bezpecnostni funkce, rychlejsi fidici procesor
a rozSitenou moznost komunikace.

17 bezpecnostnich funkci v souladu
s EN ISO 10218-1

EN ISO 13849-1 Cat. 3 PLd
certifikovéno spole¢nosti TUV Nord

zabudovany
F/T senzor
O Intuitivni programovani
jednoduchd -
vyména S lehky a citlivy teach pendant
kloub tenky kabel Sirokouhly monitor
nastavitelna doba zastaveni

O zastavovaci vzdalenost

www.axima-obchod.cz “XIA\“‘



CB-SERIES — ROBOT UR3, UR5 a UR10
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Rada CB se sklada ze tfi velikosti UR3, UR5 a UR10. Jedna se o puvodni fadu robot( UR, kterd prosla

dlouholetym vyvojem a vyznacuje se tedy vysokou spolehlivosti, odladénym softwarem, ktery je kompatibilni
s nejnovejsimi produkty z programu UR+.

ROBOT UR3

Radius: 500 mm

Nosnost: 3 kg

Hmotnost: 11 kg Lm

Lehky, flexibilni a kolaborativn{ UNIVERSI\L HOBOTS
robot UR3 pro umisténi na pracovni

stlil vazi pouze 11 kg;

nabizi vSak manipulac¢ni zatizeni

otdc¢eni v rozsahu 360°

zdpéstnich kloubech

Ené otdceni na koncovém kloubu.

ROBOT UR5

Réadius: 850 mm
Nosnost: 5 kg
Hmotnost: 18,4 kg

S lehkym, flexibilnim a kolaborativnim
priimyslovym robotem URS od spole¢nosti
Universal Robots miiZzete automatizovat
opakované a nebezpecné Ukoly se zatizenim
do 5 kg. URS se idedlni hodi k automatizaci
kooperativnich procesa s nizkou hmotnosti,
jako jsou odebirani, ukladani a testovani.

ROBOT UR10

R&adius: 1300 mm
Nosnost: 10 kg
Hmotnost: 28,9 kg

UR10 od spole¢nosti Universal Robots

je nase nejvétsi kolaborativni primyslové
robotické rameno uré¢ené pro vétsi ukoly,

kde hraji dllezitou roli pfesnost a spolehlivost.
S pouzitim kolaborativniho prlimyslového
robotického ramena UR10 mUizete
automatizovat vyrobni postupy a udkony

s maximalnim manipulaénim zatizenim 10 kg.

Technicka podpora a cenové nabidky: L +420 547 424 024 9 robot@axima.cz




Chopte se prilezitosti
s uchopovaci Robotiq
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Spolec¢nost Robotiq vyviji a vyrdbi inteligentni, flexibilni a snadno
implementovatelné dvouprsté i tiiprsté robotické uchopovace,
senzor pro méfeni sil a moment( plsobicich na ndstroj robotu

a kamerovy systém, montovany na prirubu robotu UR, uréeny

na identifikaci a detekci polohy.

Kolaborativni
uchopovace

HAND-E, 2-Finger 85 a 2-F140
Adaptive Gripper

Plug + Play a snadné programovani — snadno
nastavite silu a rychlost otevieni a zavreni.
Otevreni Ize nastavit v rozsahu 0 az 50,

0 az 85 a0 az 140 mm, dle modelu. E 5

HAND-[ 2F-1 2F-£1T0

3-Finger Adaptive Gripper

Je nejlepsi volbou pro maximalni vSestrannost a flexibilitu.
Zveda jakykoli objekt jakéhokoli tvaru.

www.axima-obchod.cz “XIA\“‘




Wrist Camera

Zapéstni kamera

Tato kamera je ur¢end pro montdz mezi uchopovac
a pfirubu robotu. S jeji pomoci mizete detekovat
pfesnou polohu a orientaci objektd. Kamera ma
algoritmus pro samouceni vyhleddavaného objektu
a pomoci privodce ji nastavite do 30 minut.

Technicka podpora a cenové nabidky:

FT 300 Force Torque
Sensor

Senzor pro méfeni sil a momenta

— délejte véci s citem.

Rozsah sily Fx, Fy, Fz + 300 N
Momentovy rozsah Mx, My, Mz + 30 Nm
Citlivost 1N a 0,01 Nm

L +420 547 424 024 & robot@axima.cz
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Insights

Software pro vzddlenou spravu

Program se nainstaluje do robotu UR a zasle védm
textovou zprdvu, kdyz vas robot vyzaduje pozornost
a poskytne vdm data v redIlném case pro sledovani
a vylepseni vasi vyroby.

Bali® Casegwied

www.axima-obchod.cz
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Potrebujete kolaborativni uchopovace
s vysokou preciznosti

Spole¢nost OnRobot nabizi svym zdkaznik(m inovativni fe$eni s opravdovou funkci Plug & Play. Soucasné se
zaméfuje na ,Podporu kolaborativnich funkci®, a proto navrhuji uchopovace tak, aby byly co nejjednodussi,
bezpelnéjsi a vestranngjsi.

Kolaborativni
uchopovace
RG2
Nastavitelné rozevieni 0—110 mm
Nastavitelna sila sevieni 3-40 N
Presnost rozevieni na 0,1 mm RGG
Véha: 0,65 kg

Nastavitelné rozevieni 0-160 mm
5] NastaviteIlnd sila sevieni 25-120 N
| E Pfesnost rozevieni na 0,15 mm
L Véaha: 1 kg

RG2-FT

Rozsiteny uchopova¢ RG2 o silové
momentové senzory, umisténé
na koncich prstd.

Technicka podpora a cenové nabidky: L +420 547 424 024 9 robot@axima.cz
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Force torque sensor Model
Hex-E

14 | v v s 4
Senzory pro mereni sily

a momentu

Rozsah sily: Fx, Fy, Fz: 200 N

Rozsah momentu: Tz: 6.5 Nm, Txy: 10 Nm

Citlivost: Fxy 0,2 N, Fz 0,8 N

Uzitl pro testovdni, zasouvani, hleddni, Sroubovani
a podobné aplikace zaméfeni na presnost.

Force torque sensor Model
Hex-H

Rozsah sily: Fx, Fy, Fz: 200 N

Rozsah momentu: Tz: 13 Nm, Txy: 20 Nm

Citlivost: Fxy 0,5 N, Fz1N

Uziti pro lesténi, frézovani a podobné aplikace vyZadujici vétsi sily
a momenty.

Specidlni uchopovace

Gecko gripper

Technika inspirovand pfirodou OnRobot gecko
umoziuje pfipevnéni a zveddni jakéhokoliv
plochého a hladkého povrchu.

Polyskin tactile gripper

Nastavitelné rozevieni: 0-70 mm

Hmatovy uchopovaé mlze poskytnout pfesnou orientaci
polohy a udaj o Gchopové sile. Zvysi tak spolehlivost
Uchopu a snizi nebezpedi upusténi predmétu.

www.axima-obchod.cz “XIA\“‘




Vakuovy uchopovac bez hadic

Spolecnost Purple robotics, nyni OnRobot, vyvinula vakuovy uchopovac, ktery nepotfebuje ptivod stlaceného 151
vzduchu. Dalsi jednoduché Plug & Play feseni. Snadnd montdz a pfipojeni pouze na pfirubovy konektor u robotu UR.
Jednoduché ovlddani pres panel robotu UR.

OnRobot VG10

Nosnost: 10 kg

Pocet pfisavek: 1-16

(Ize volitelné zaslepovat)

Pfipojeni: 8-pin M8 (konektor na pfirubé UR)
Vaha: 1,7 kg

OnRobot QC10 — Quick
Changer

Nosnost: 10 kg
Pfiruba dle: ISO 9409-1, type 50-4-M6
Jednoduchy a rychly zplGsob vymény nastroju.

Technicka podpora a cenové nabidky: L +420 547 424 024 9 robot@axima.cz
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Siroky vybér uchopovad
rady Gripkit

61 kompatibilnich s roboty UR

Spolec¢nost Weiss Robotics se zabyva vyvojem a vyrobou

pramyslovych uchopovacu. Spole¢nost vytvorila fadu uchopovact
nazyvanou GRiPKIT, uréenou pro snadné nasazeni s roboty
Universal Robots a softwarovou podporou vioZzenou do p
UR pro jednoduchou konfiguraci a ovladani uchopoy,

BY WEISS ROBO

ERETER MOULLE MOUNTING PLATE CABLES INFERFACE CONVERTER URCKF S PILTIN

AL DRHRED AND ACCERLORIES 0N LSS FLALT CRIVE

www.axima-obchod.cz “XIA\“‘




171

GRIPKIT Typ

fislusenstvi

Parametri-
zace

Technicka podpora a cenové nabidky: 2 +420 547 424 024 9 robot@axima.cz
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Dejte svym robotim zrak

Spolecnost Pickit vyvinula kamerovy systém pro detekci polohy pfedmétu v 3D prostoru. Systém umoznuje
vzddlenou sprdvu a jednoduché nastaveni pres webovy prohlize¢ na vasem PC. Softwarové rozsiteni pro roboty UR
(a dalsi béZzné znacky robotll) umoznuje snadné preddvani hodnoty polohy a orientace.

Pick-it M-HD

Max. rozsah: plocha 780 x 500 mm, hloubka 600 mm
Minimalni velikost objektu: 5 x 5 x 1 mm

Nejvhodnéjsi pro vybirdni malych a stfedné velkych predmétt
s vysokou presnosti z kosd, krabic a stol.

Pick-it M

Max. rozsah: plocha 900 x 700 mm, hloubka 400 mm
Minimalni velikost objektu: 50 x 50 x 10 mm

Tento systém je uréeny pro vyhleddvani v prostoru
pfepravky.

Pick-it L

Max. rozsah: plocha 1900 x 1500 mm, hloubka 625 mm
Minimalni velikost objektu: 150 x 150 x 50 mm

Tento systém je uréeny pro vyhleddvani v prostoru
odpovidajicim plose europalety (EPAL).

ROBOT VISION MADE EASY

www.axima-obchod.cz “XIA\“‘



Snizte riziko neuspésného dokonceni vasich projektl
na implementaci robot(
19 |

Spole¢nost RoboDK vyvinula software pro simulaci a off-line programovani robott véech stézejnich zna

Kazdy projekt by mél nejdfive zac¢inat softwarovou simulaci, kde si provéfite realizovatelnost
Soucasné pfitom vytvofite program pro fizeni pohybu robot(.

RoboDK

Software si mlizete vyzkouset na 30 dni zdarma
Databéaze pres 300 typl robotd

Databdze obsahuje uchopovace,

dopravnikové pdsy apod.

AR DCHE @ T v @B B U N@E S

RoboDK

ROBOT DEVELOPMENT KIT

Technicka podpora a cenové nabidky: L +420 547 424 024 9 robot@axima.cz
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Hruskové Dvory 127 |1 583 01 Jihlava |
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Machova alej 2177/7 1 568 02 Svitavy |
+420 461 535 212 | obchod3@axima.cz

Pobocka Slovensko
Tovarenska 4077/37 1 018 41 Dubnica nad Vdhom |
+421424 468 225 | obchod@aximaslovensko.sk
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