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VISOR® Robotic

Vsestranny odbornik — snimac pro robotické aplikace

@ made in Germany

Kamerové snimace a systémy Optické snimace Utrazvukové snimace Indukéni snimace Kapacitni snimace



VISOR® Robotic

VsSestranny pomocnik pro robotickou aplikaci

Vsestranny odbornik

V soucasné dobé neustdle narlstd pocet pozadavkl na feseni
robotickych aplikaci v souvislosti se sou¢asnym trendem
Pramyslu 4.0, coz je vyvojova tendence automatizace vyroby
a postupné digitalizace stale SirSiho spektra ¢innosti, dfive
vyhrazenych analogovym zafizenim nebo lidské obsluze.
Zaroven je vyzadovana i snadnéjsi obsluznost vSech
automatizacnich zafizeni.

Pravé v této oblasti prokazuje systém kamerovych snimact
VISOR® Robotic vynikajici schopnosti. Dostupny v rozlicnych
provedenich, nabizi dokonalé feseni v aplikacich pro nejrliznéjsi
automatizacni ulohy. S integrovanymi a standardizovanymi
rozhranimi lze systém VISOR® Robotic snadno integrovat

do stdvajicich instalaci a systémd. V disledku moznosti vyuZiti
rdznych kalibra¢nich metod a flexibilnich datovych struktur je
také mimoradné vhodny pro aplikaéni vyuziti v mnohych
tlohdch pramyslové automatizace.

CHARAKTERISTIKA VISOR® ROBOTIC

- vhodné provedeni pro kazdou aplikaci
- vybér rlizného rozlisenf
- ohniskova vzdalenost objektivi od 6 mm do 75 mm

- monochromatickd a barevna varianta (napf. k potlac¢eni vlivu
rliznych barev dopravnikovych pdasti)

« integrované a standardizované rozhrani
(Profinet, EtherNet/IP, TCP/IP)

« flexibilni vystupni protokol

« kontrola dostatec¢né volného prostoru kolem
robotického chapadla

- zohlednénf vertikdIniho posunu v ose Z vici pracovni
roviné prostrednictvim funkce Z-offset

« korekce vysledného offsetu v software VISOR® pro jednoduché

nastaveni orientace robotického chapadla pfi uchopeni

- rlizné detektory pro lokalizaci az 10 000 komponentd




VISOR® Robotic

Pick & place aplikace jsou velmi jednoduché.

Odebirani a premistovani komponent

»
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Zasobovani a dopliovani systému vyrobnich linek pozadovanymi
dilci je ve stéle vySsi mite univerzadlnéjsi — kromé univerzalnich
zasobnikll mohou pro zajisténi nejvyssi flexibility k tomuto ucelu
slouzit i ndsypkové podavace. Systém VISOR® Robotic Ize vyuzit
ke spolehlivé lokalizaci a ndslednému uchopeni dilce chapadlem
z obou druht zdsobnikl. Pokud jsou dodavany volné lozené
komponenty, pak kamerovy snimac¢ kontroluje nejen jejich
polohu, ale také provadi inspekci volného prostoru kolem
chapadla robotu.
Systém VISOR® vyhodnoti obé tyto informace, které odesle
do fidiciho systému robotu prostfednictvim jednoho
z integrovanych standardizovanych procesnich rozhrani.
Cely proces je pak fizen na zékladé téchto informaci - uchopeni
objektu nebo spusténi chodu zdsobniku.
Tuto aplikaci Ize také pruzné prizplsobit pro spolupraci s jinymi
druhy zasobnik{/podavacu dilct, u kterych miize byt vynechano
ndkladné centrovaci zafizeni. VISOR® detekuje polohu a uroven
naplnéni zdsobniku a predava tyto informace fidicimu systému
robotu. Kamerovy snimac pracuje v pfipadé staciondrni montdze
v ¢asove neutrdlnim opera¢nim cyklu.

Umistovani dilct

v

Co nastane po spolehlivém odebrani dilce robotickym
chapadlem? VISOR® Robotic také doddva dulezité informace
pro realizaci naslednych pracovnich krokd a postupd.

V aplikacich, fizenych robotem, pak demonstruje své prednosti
napft. pfi umistovani Sroubt, montdzi svorek nebo nanasenf{
lepidla. Dokaze snadno presné a bez ndmahy detekovat polohu
soucasti, coz umoznuje korekci jakéhokoliv posunu, a tim
vyrazné pfispét ke zvyseni kvality vyroby. Znalost pfesné polohy
komponentu umoznuje napfiklad bezchybnou montaz
automobilového Celniho skla na montazni lince. Redukce
mnozstvi vynaklddaného mechanického usili vede k dalSimu
zvysSeni flexibility vyrobni linky.

Koncept systému VISOR® Robotic umoziuje pfimou komunikaci
mezi kamerovym snimacem VISOR® a robotem, pficemz pro
mnoho aplikaci neni v celém systému fizeni zapotfebi dalsi
vlozeny ,prostfednik” pro tuto komunikaci.
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VISOR® Robotic detekuje polohu soucasti v univerzadlnim zasobniku predtim,
nez mlze byt poté spolehlivé vyjmuta. Pfi vyuziti az 255 moznych kombinaci Ize
dosdhnout vysokého stupné flexibility vyrobniho procesu.

VISOR® Robotic uréuje presnou polohu pfi obrdbéni pouzdra snimace. Udaje
0 posuvu jsou vyuzity ke korekci trajektorie koncového bodu ramene robotu.

VISOR® kalibra¢ni desky: automatické korekce chyb
zpUsobenych deformaci zarucuje presné vysledky.
Ctyfi dostupné verze pokryvaji rozmanité zorné pole
a pracovni vzdalenosti.



Smérfujeme kupredu. (P SENSOPART

Vcera, dnes i v budoucnu

VISOR® Robotic — Pfehled produktt

Objednaci Varianta Rozliseni Ohniskova

Nazev
kéd vzdalennost

Integrované osvétleni

V20-RO-A2-W12 536-91047 Mono 1280 x 1024 pixell 12 mm bila

V20-RO-A2-R12 536-91048 Mono 1280 x 1024 pixeld 12 mm cervenad

V20-RO-A2-112 536-91049 Mono 1280 x 1024 pixell 12 mm infracervend

V20-RO-A2-C 536-91053 Mono 1280 x 1024 pixeld C-Mount zadné

V10-RO-A2-W6 535-91123 Mono 736 x 480 pixell 6 mm bila

V10-RO-A2-W12 535-91116 Mono 736 x 480 pixelll 12 mm bila

V10-RO-A2-W25 535-91119 Mono 736 x 480 pixell 25 mm bila

V10-RO-A2-R6 535-91124 Mono 736 x 480 pixelt 6 mm cervend

V10-RO-A2-R12 535-91117 Mono 736 x 480 pixelt 12 mm cervend

V10-RO-A2-R25 535-91120 Mono 736 x 480 pixell 25 mm cervena

V10-RO-A2-16 535-91125 Mono 736 x 480 pixeld 6 mm infracervena

V10-RO-A2-112 535-91118 Mono 736 x 480 pixelt 12 mm infracervenad

V10-RO-A2-125 535-91121 Mono 736 x 480 pixell 25 mm infracervend

V10-RO-A2-C 535-91122 Mono 736 % 480 pixell C-Mount zadné

V20C-RO-A2-W12 536-91051 Color 1280 x 1024 pixell 12 mm bila

V20C-RO-A2-C 536-91050 Color 1280 x 1024 pixeld C-Mount zadné
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AXIMA, spol.sr. o.
Videnska 125

619 00 Brno

tel.: + 420 547 424 021
obchod@axima.cz
axima-obchod.cz

Technické a cenové nabidky:

SNIMACE A KAMEROVE SYSTEMY,
BEZPECNOST, RIDICI SYSTEMY
POHONY, MERICI A REGULACN(
TECHNIKA

tel.: +420 547 424 024
snimace@axima.cz

AXIMA SLOVENSKO, s.r.o.
Tovéarenskd 4077/37

018 41 Dubnica nad Vahom
tel.: +421424 468 225
obchod@aximaslovensko.sk
axima-obchod.sk
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